AiM Infotech

Potenziometro rotativo
auto/moto —
Configurazione con Race
Studio 3 - farfalla

Versione 1.00

@y



él. InfoTech

1
Introduzione

Questo datasheet mostra come configurare con Race Studio 3 il potenziometro farfalla per auto/moto.
Gli strumenti AiM possono misurare lo spostamento relativo fra due punti utilizzando un sensore -
potenziometro - collegato direttamente ai due punti di misura. Questo sensore puo essere utilizzato
per misurare spostamenti angolari come la posizione della farfalla.

2
Configurazione con Race Studio 3

Per caricare il potenziometro nella configurazione dello strumento AiM lanciare il software e
selezionare la configurazione sul quale esso sara caricato.

x| L] @B S| & 2

2| am |
New | Clone | Import | Export | Receive | Transmit | Delete |Device Configurations|
Q

” All Configurations

[

Al 11 marzo

I : v] # | MxL2 03

||| Manual Collections = = Recelved on .
D EVO§ 12 febbraio
O MXG 25 marzo 2015
O# 5| MXL2 9 seftembre 2014
D SmartyCamHD 01 26 giugno 2014
0O O mxezo 20 giugno 2014
O D wmxezo 26 maggio 2014

(1] No device connected
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Entrare nella configurazione (nell'esempio MXL2 03) e nel relativo layer "Canali" (Channels).

e Selezionare il canale sul quale si vuole impostare il potenziometro - nell'esempio il canale 5 (1) e
compilare il pannello che compare

e Selezionare la funzione "Percentuale" (2)

e Selezionare il tipo di sensore "Percentage Pot. Calib" (3 - questo implica che il potenziometro
andra calibrato come mostrato in seguito)

e Compilare i successivi campi

e C(liccare "Save"

Save | Save As | Close | Transmit |
Channel5| ECU Stream | CAN2 Stream | Math Channels | Parameters  Shift Lights and Alarms __ Display = SmartyCam Stream | CAN Expansions
ID Name Function Sensor Unit Freq Parameters

RPM RPM RPM Sensar mm 20Hz max 16000 ; factar: /1 ;

Speedi nisle Cod wheel: 1600 ; pulses:1;

. Channel Setting

Speed? - wheel: 1600 ; pulses:1;
Name [ channeios

Speedd wheel: 1600 ; pulses:1;
Function e Percent = |

Speedd wheel: 1600 ; pulses:1;

Channel01

Channel02

Channel03

Channel04

Channel05

Channel06

Channel07

Channel08

AccelerometerX

Sensor

Sampling Frequency
Unit of Measure

Display Precision

e Percentage Pot. Calib

L1

20 Hz

L1

2 decimal places

L1

max travel: 50 ;

AccelerometerY save Gancel
Accelerometer Wertical Accel AiM Internal Accelerometer g0.01 20Hz
GyroX Ang Velocity AiM Internal Gyro degls 20Hz
GyroY Ang Velocity AiM Internal Gyro degls 20Hz
GyroZ Ang Velocity AiM Internal Gyro degls 20Hz
GPS Speed Wehicle Spd AiM GPS kmih 0.1 10Hz
Odometer Odometer Total AM ODO km0.1 1Hz
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Quando il software torna al layer canali il potenziometro sara stato impostato sul canale scelto come
mostrato sotto.

e Trasmettere la configurazione allo strumento premendo "Transmit" sulla tastiera superiore.

'S5 RaceStudio3 3.0

k| | ol B & 2| ] am |

All [MXL2 03 |
Save | Save As | Close | Transmit
I Channels | ECU Stream | CANZ2 Stream = Math Channels = Parameters = Shift Lights and Alarms | Display = SmartyCam Stream = CAN Expansions
ID Name Function Sensor Unit Freq Parameters

RPM RPM RPM Sensor pm 20Hz max: 16000 ; factor:/1;

Speedi Wehicle Spd Speed Sensor kmih 0.1 20Hz wheel: 1600 ; pulses:1;
Speed? Wehicle Spd Speed Sensor kmih 0.1 20Hz wheel: 1600 ; pulses:1;
Speed3 Wehicle Spd Speed Sensor kmih 0.1 20Hz wheel: 1600 ; pulses:1;
Speed4 Wehicle Spd Speed Sensor kmih 0.1 20Hz wheel: 1600 ; pulses:1;
Channel01 Voltage Generic 0-5V mV 20Hz
Channel02 Voltage Generic0-5V my 20 Hz
Channel03 Woltage Generic0-5V my 20Hz
Channel04 Waoltage Generic0-5V my 20Hz
Channel05 Percent Percentage Pot. Calib % 0.01 20Hz

annelub Posmon Posmion PoL AatoCal mm 0L ax vavel o0,
Channel07 Woltage Generic 0-5V my 20Hz
Channel08 Woltage Generic 0-5V my 20Hz
AccelerometerX Inline Accel AIM Internal Accelerometer g0.01 20Hz
AccelerometerY Lateral Accel AIM Internal Accelerometer g0.01 20Hz
Accelerometer Wertical Accel AIM Internal Accelerometer g0.01 20Hz
GyroX Ang Velocity AIM Internal Gyro degls 20Hz
GyroY Ang Velocity AIM Internal Gyro degls 20Hz
GyroZ Ang Velocity AIM Internal Gyro degls 20Hz
GPS Speed Wehicle Spd AiM GPS kmih 0.1 10Hz
Odometer Total AIM ODO km0.1 1Hz
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Per calibrare il potenziometro:
e premere il tasto "Device"

= RaceSruciod 208

x| Ll @n®Bs] ] 0 F| | an]
All (MXL203 *

Save | Save As | Close | Transmit |

Channels | ECU Stream = CANZ Stream | Math Channels | Parameters | Shift Lights and Alarms | Display = SmartyCam Stream = CAN Expansions

RPM RPM Sensor pm 20Hz max: 16000 ; factor:/1;

Vehicle Spd Speed Sensor kmih 0.1 20Hz wheel: 1600 ; pulses:1;

x| &| || @ s & B

&5 Utilities

O MXL21D 410 . L

A AIM-WIFI: No devices in view.

e premere "Calibrate";
e il sistema mostrera tutti i canali da calibrare: scegliere il canale sul quale ¢ stato installato il
potenziometro — nell'esempio "Canale 5"

Utilities MXL2ID 410
Live Measures | Download Properties = Odometers Logo  Firmware
Stop Live Measures | Auto Calibrate Calibrate Start Recording | mV Values |

O WXLZID 410 . | Channelos -
Lap Time \D\r Logger Temperature 26.5 C ¥

A\ AIMAWIFL: No devices in view.
External Voltage 14 mv RPM 0 rpm
Speed1 0.0 km/h Speed2 0.0 km/h
Speed3d 0.0 km/h Speed4 0.0 km/h
Channel01 4 mv Channel02 28 mv
Channel03 29 my Channel04 34 mv/
Channel05 230 % Channel06 0 mm
Channel07 32 my Channel08 33 mv/
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e inserire i valori corrispondenti ai due punti di misura:
o "0"per point "A"
0 "100" per point "B"

&9 Utilities MXL2 ID 410
Live Measures | Download Properties  Odometers Logo  Firmware
D VXL2ID 410 L
Channel05
Il A\ AIM-WIFL: No devices in view.
Reverse Set Point A Set Point B Save | Abort |
Move 'channel' fo two positions (Points A and B),
then click 'Save' to confirm calibration
119mV : 130,00 %
O @
Point A Point B
| 0 % 100 %
113 mv 119 mv

e tenendo il potenziometro nella sua fase di riposo premere "Set Point A" come mostrato
nell'immagine sotto a sinistra;

e aprendo al massimo la farfalla premere "Set Point B" come mostrato nell'immagine sotto a destra

e premere "Save"

Channeld5 Channelds
Reverse | Set Point ﬂ]j Set Point B | Save |‘ ADOT I Reverse Set Point A I Set Point H{i Save I Abort I
Wy
Move ‘channel’ 1o two posilions (Points A and B) Move ‘channel’ 1o two posibions (Points A and B)
Iheen click “Save’ o confinm calibralion Ehen click ‘Save’ o confiom calibeation
1MimV @ -130,00 % 5000 mV : 100,02 %
O~ 2] = <1
Faint A Point B Point A Point B
o = [@0 % o = B
115 mv 119 mv m my 5000 myv




