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Configurazione con

Race Studio3 del sensore di
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1
Introduzione

Quando il sensore a infrarossi e stato fisicamente collegato ad uno dei canali analogici del logger AiM &
ncessario caricarlo nella relativa configurazione usando il software AiM Race Studio 3.

2
Configurazione con with Race Studio 3

Per configurare il sensore nella configurazione dello strumento, tenendolo collegato al PC e acceso, si
lanci il software e si selezioni la configurazione sul quale caricarlo o se ne creiuna nuova. Il software
entra nel tab canali. Selezionare il canale sul quale impostare il sensore e configurare il pamnello che appare.

Nota: diversi strumenti AiM hanno diverse gestioni dei canali; per questo motivo il pannello di configurazione

cambia a seconda dello strumento che si sta configurando.

Gli strumenti AiM che gestiscono i canali solo come analogici sono:

e EVOA4S

e EVO5

e MXm

o  MXL2/MXG/MXS/MXS Strada
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Per configurare il sensore (nell’'esempio lo strumento da configurare € un MXm):

e (liccare il canale sul quale impostare il sensore (Chanel01 nell’esempio)

e Appare il pannello “Channel setting”: selezionare la funzione: “Temperature - > Belt Temperature”.
e Il software imposta il sensore come “CVT Belt Temp -20+250 C (X05ITS01A0) come mostrato sotto
e Premere “Save”
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All Configurationf

Save Close | Transmit |

Channels ‘ ECU Stream  CAN Expansions Math Channels = Status Variables Parameters Shift Lights and Alarms  Power Outputs ~ Display  SmartyCam Stream  CAN Output

RPM Engine RPIM RPM Sensor pm 20 Hz max: 16000 ; factor 1 ;
Speed1 Speed Speed Sensor mph 0.1 20Hz Wheel: 40 puises:1;
Spoed2 need peedSensar mpnn 1 204 wheel 40 pulsss:1
Channel01 Voltage Generic 0-6 mv 20Hz
Channell. onage Genernc oo m THZ
Channel03 Voltage Generic 0-5 mv 20Hz
Channel04 Voltage Generic 05V mv 20 Hz
InlineAcc Inline Internal Accelerometer g0.01 50 He
% Channel Settings O X fceleration Internal Accelerometer g0.01  Channel Settings o X
Name Dnmg‘m cceleration Internal Accelerometer g0.01 Name Channelon
Internal Gyro degis 0.1
Function Voltage > Function Belt Temperature s
S Internal Gyro degls 0.1
Percent »
Internal Gyro degls 0.1
Acceleration r -
Sensor angle R Position Accuracy GPS t Sensor CVT Belt Temp-20+250 G (X0SITS01A0). =
i ed GPs mph 0.1
Sampling Frequency Ang Velacity > STty FreTTeTy o =
1 position , | hae GPs 7001
Unit of Measure Unit of Measure F = |
_ Pressure y | brTotal Odometer mio.
Temperature Water Temperature osity % 0.01 Display Precision 1 decimal place = |
Voltage ¥ intake Air sed o1
Fuel Level 1 Temperature F
Exhaust
Lambda of Engine Output
Air Temperature
Gear
Oil Temperature
Save Cancel Belt Temp Save | Cancel |

Engine Temperature

Temperature
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Gli strumenti AiM che gestiscono i canali sia come analogici che come digitali sono:

e MXS1.2/MXP/MXG1.2
e MXS1.3/MXP1.3/MXG1.3
e MXS1.2 Strada/MXP Strada/MXG1.2 Strada

MXS1.3 Strada/MXP1.3 Strada/MXG1.3 Strada
MXsl
PDM08/PDM32

Per configurare il sensore (nell’'esempio lo strumento da configurare & un MXS):
e (liccare il canale sul quale impostare il sensore

Appare il pannello “Channel setting”: selezionare la gestione “Analog”
Selezionare la funzione “Temperature - > Belt Temperature “
il software imposta il sensore come “CVT Belt Temp -20+250 C (X05ITS01A0)”
Premere “Save”
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All Configuration:
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% RaceStudio3 (64 bit) 3.71.22

Engine Temperature

Temperature

kB 8 & Laura T %
MXS1.x
Save As Close | Transmit |
| Channels ‘ ECU Stream = CAN2 Stream | CAN Expansions = Math Channels = Status Variables =~ Parameters Shift Lights and Alarms = Commands  Icons Manager  Display  SmartyCam Stream = CAN Output
RPM Engine RPH RPM Sensor pm 20Hz max: 16000 ; factor:H ;
Speedt Speed Speed Sensor mph 0.1 20Hz wheel: 40 pulses:1;
Speed2 Speed Speed Sensor mph 0.1 20 Hz wheel: 40 pulses:1;
Speed3 Speed Speed Sensor mph 0.1 20Hz wheel: 40 pulses:1;
Speedd Speed Speed Sensor mpn o1 0HE Wheel 40 pulses. 1,
Channel01 Voltage Generic 0-5 mv 20Hz 1
Chanmeio; ot GETeTD u o
Channel03 Voltage Generic 05V mv 20Hz
Channel04 Voltage Generic 05/ mv 20Hz
s Channel Settings o X Coneicoad oy s Channel Settings o X
Generic 05V mv
Name Fo——— | Mame [cnanneiot
@ Analog O Digital Conenc 05V v _@ Analog () pigital
Function Voltage = Internal Accelerometer g0.01 | Function Belt Temperature 4
Percant » Internal g0.01
Acceleration > Internal Accelerometer g0
Sensor | angie R [E—— aeals o] SEns0T CVT Belt Temp -20+250 C (X05ITS01AD) =
Sampling Frequency Ang Velocity » Intemal Gyro degls 0| Sampling Frequency H =
Unit of Measure Position > Intenal Gyro 98915 0f Unit of Measure F = |
| Pressure s UFACY. GP it
ez Water Temperature el Display Precision 1 decimal place s |
Voltage * | Intake Air Temperature @5
FuelLevel Exhaust Temperature mid1
Lambda of Engine Output
ear Alr Temperature % 0j01
Oil Temperature 101
Save Cancel Belt = £ Save | Cancel |
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