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Introduzione

Quando l'accelerometro collegato fisicamente ad un canale dello strumento € necessario caricarlo
nella relativa configurazione col software di configurazione AiM. In questo datasheet esso verra
caricato nella configurazione col software Race Studio 3.
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Configurazione con Race Studio 3

Per caricare il sensore nella configurazione dello strumento AiM lanciare il software e selezionare la
configurazione sulla quale caricare il sensore (nell'esempio MXG 05):
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Si entrera nel layer "Canali" (Channels):
e selezionare il canale sul quale si vuole impostare il sensore - nell'esempio il canale 1 (1) - e
compilare il pannello che compare
e selezionare la funzione "Acceleration" e scegliere fra
o Inline acceleration
o Lateral Accel
o Vertical Accel
o Acceleration come nell'esempio (2)
e scegliereil tipo di sensore: "AiM accelerometer £5g" (3)
e premere "Save" (4)
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Save | Save As | Close | Transmit |

‘Channels‘ ECU Stream CAN2 Stream | Math Channels Parameters  Shift Lights and Alarms | Display SmartyCam Stream = CAN Expansions  CAN Output

D Name Function Sensor Unit Freq Parameters
O reu RPU RPM Sensor mm 20Hz max 16000 ; fadtor: 1 B

Speed1 Vi iz wheel: 1600 ; pulses:1;
Speed2 Sl wheel: 1600 pulses:1;
Speed3 ‘ fan [cnanneiot wheel: 1600, pulses: 1;
speeda "ll Function @ Acceleration = | itleet 2500 razez 1=
Channel01 !! j

[ T | Channeloz Sensor @ AM Accelerometer +/-5 g |
Channel03 Sampling Frequency 20 Hz s |
Channel0d Unit of Measure a |
Channel03 Display Precision 2 decimal places - |
Channel06 =
Channel07
Channel08
AccelerometerX I
AccelerometerY L e Save Cancel
AccelerometerZ Ve o iz
GyroX Roll Rate Al Internal Gyro degis 0.1  50HZ
GyroY Pitch Rate AiM Internal Gyro deg/s 0.1 50 Hz

Il sensore € impostato sul canale desiderato. Premere "Transmit"
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Save | save As | Close | Transmit [L
‘Channels‘ ECU Stream  CAN2 Str i v P; Shift Lights and Alarms | Display = SmartyCam Stream = CAN Expansions = CAN Output
D Name Function Sensor Unit Freq Parameters
RPM RPM Sensor rem 20Hz max: 16000 ; facter: 1 ; =
Speed1 Vehicle Spd Speed Sensor kmih 0.1 20Hz wheel: 1600 pulses:1;
Speed2 Vehicle Spd Speed Sensor km/h 0.1 20 Hz wheel: 1600 ; pulses: 1;
D Speed3 Vehicle Spd Speed Sensor kmin 0.1 20Hz wheel: 1600, pulses: 1;
eedd Vehicle Spd Speed Sensor kmh 0.1 20 Hz wheel: 1600 pulses: 1
Channel01 Acceleration AiM Accelerometer +1-5 g g0.01 20Hz
[_J ‘Channel02 Voltage Generic 0-5 V. mv 20 Hz
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