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Introduzione

InfoTech

Quando il sensore di pressione 0-100 bar e collegato fisicamente ad un canale dello strumento &
necessario caricarlo nella relativa configurazione col software di configurazione AiM. In questo
datasheet esso verra caricato nella configurazione col software Race Studio 2.
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Configurazione con Race Studio 2

e con lo strumento acceso e collegato al PC lanciare il software e selezionare lo strumento cui il
sensore viene collegato; creare un sensore personalizzato premendo "Sensori personalizzati" (1)

e selezionare il tipo di misura (Pressione) e l'unita di misura (bar) (2)

e compilare le prime due righe della tabella a sinistra come segue (3):

X [Mv]

Y [Bar]

1000
5000

0
100

e premere "Calibra curva" (4), inserire il nome del sensore — nell'esempio "AiM 0-100 bar
(XO5SNP31100R)" - e premere "Salva sensore" (5); premere "Esci" (6)
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Per impostare il sensore nella configurazione dello strumento:

e entrare nel foglio "Canali"

e impostare il sensore su un canale selezionando "AiM 0-100 bar (XO5SNP31100R)" nella colonna
"Sensore usato" del canale desiderato (nell'esempio il canale 3)

e premere "Trasmissione".
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