Manuale utente

XLog

Versione 1.02




@ User Guide

INDICE

1-XLog in poche parole
2 - Kit disponibili
3 - XLog expansioni e collegamenti
4 — Configurazione col software RaceStudio 3
4.1 - Configurazione canali
4.2 - RPM via onda quadra 5-50V o bobina (150-400V)
4.3 - Configurazione streaming ECU
4.4 —ECU Driver builder *@
4.5 - Selezione del secondo CAN
4.6 — Streaming CAN2
4.7 — Configurazione CAN Expansions
4.8 — Configurazione canali matematici (Math channels)
4.9 - Configurazione Status Variables
4.10 - Configurazione parametri
4.11 - Wi-Fi
4.11.1 — Configurare XLog come ACCESS POINT (AP) ..iueiiiiiiii ettt e e e e ee e eeas
4.11.2-Aggiungere XLog ad UNa rete ESISTENT . ...iu ittt ettt e e te e e eaeeesensaneensanaanns
4.11.3 = IMPOStAZIONi FETE Wi-Fi vnieniiniiiiiiie e et e st st e e e e s ens e saseaneansansanns
4.11.4 — La coONNEHIVITA INTEIMET ceuuriieieiii ittt e ettt et e et s e et e et setnesetnaseennesarnnsannnssesnnsenns
4.11.5 — Problemi di CONNETTIVITA ...vvreriiie ittt et e et s e et e et eetnesetaaseennesarnnsesnnssesnnsenns
4.11.6 — Lavorare su Mac™ con Windows™ VIrtualiZZato ........ceueeuieeniiiiiieeiie e et e eeeeens
4.12 - Streaming SmartyCam
4.13 - Configurazione CAN Output
4.14 - Trasmettere la configurazione ad XLog
5-Collegamento al PC
6 — Gestione GPS e piste (track)
7 — Scarico dati
8 — Analysis
9 - Ricarica ed alimentazione
10 - Funzionamento del LED frontale
11 -Procedura di reset di XLog
12 - Dimensioni, pinout e caratteristiche tecniche

ONNO O~ W

11
12
14
15
18
19
20
22
23
24
24
25
28
29
29
30
31
32
33
34
34
34
35



@ User Guide

1 - XLog in poche parole

XLog & un logger piccolo, versatile, leggero e facile da usare che acquisisce e registra i canali provenienti da:

e laECU delveicolo

e l’ingresso RPM, se il veicolo non ha una ECU

e un secondo CAN che puo essere un CAN completamente configurabile o un CAN bus AiM CAN per le
espansioni

e unricevitore GPS interno a 25Hz

e una piattaforma inerziale interna a 6 assia 100 Hz

XLog monta una batteria al litio che permette di registrare per almeno 10 ore.
| dati vengono salvati nella memoria non volatile da 4GB e nella memoria USB-C rimovibile da16GB se
disponibile.

XLog offre ulteriori opzioni come:
e messaggi CAN in uscita completamente configurabili
e canali matematici

e ingressi CAN completamente configurabili per comunicare con la ECU e con qualsiasi altro strumento che
utilizzi il protocollo CAN

E disponibile un’ampia gamma di espansioni AiM come spiegato nel capitolo 3.
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2 — Kit disponibili
Sono disponibili diversi kit di XLog.

Kit XLog RPM 200: X08XLOGRPM200
e XlLog

e cavo RPM + alimentazione esterna da 2m

e cavoUSB2.0Type A-Type Cda2m

e mini USB da 16GB

Kit XLog OBDII 200: X08XLOGOBD200
o XlLog

e cavo CAN/OBDIl/Linea-K + alimentazione esterna da 2m

e cavoUSB 2.0 Type A-Type Cda2m

e mini USB da 16GB

Kit XLog CAN/RS232 200: X08XLOGCRS200
o XlLog

e cavo CAN/RS232 + alimentazione esterna da 2m

e cavoUSB 2.0 Type A-Type Cda2m

e mini USB da 16GB

Accessori e ricambi:

e cavo RPM + alimentazione esterna da 2m V02.589.020

e cavo CAN/OBDIl/Linea-K + alimentazione esterna da 2m V02.589.040

e cavo CAN/RS232 + alimentazione esterna da 2m V02.589.050

e mavo USB 2.0 Type A-Type C da 2m X90TMPC101010
e mini USB da 16GB 3IRUSBD16GB

Nota: si utilizziil cavo da2m USB2.0 Type A-Type C incluso nel kitil cui codice prodotto € X90TMPC101010

per collegare XLog al PC. Qualsiasi collegamento che utilizzi un cavo USB C-USB C potrebbe non funzionare
correttamente.
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3 — XLog expansioni e collegamenti

User Guide

XLog supporta le seguenti espansioni AiM:
e ACCS3

e GPS09C e GPS09c Pro

SmartyCam 3

LCU1S

Channel Expansion

Shift Light Module

Display GS Dash

L’immagine sotto mostra un esempio di rete CAN AiM.

ACC3 Lcuis

.

Data Hub

XLog
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4 — Configurazione col software RaceStudio 3

Per configurare XLog si seguano queste istruzioni:
e lanciare RaceStudio 3

e premere “New Configuration” (1)
e selezionare XLog (2)
e premere “OK” (3)
e dare un nome alla configurazione se desiderato (il nome di default & XLog 4)premere “OK” (5).
” All Configurations New Configurafion | Clone |  Import | Export | Receive | Transmit | Delete | AiM Support | Device Configurations 7]
search ANY of __|[ @
= = 2025, Mar 11
1S zorts  War 11
= Choose Your Device S 2024, Dec 09
. . - -~ MXS1.20r1.3 o Mnndavaec ,
2024, Oct 04
e [ Eridaw Ol
: m = Configuration Name and Notes. mD X -
6
XLog MXS 1.20r 1.3 Ep...
- XlLog 1
. Au...
';W' Al 1
Configuration Name Bu..
MXS120r13 ALog o 1
‘ Comment fu..
MXS 1.2 Strada
or 1.3 Strada
[Connected
No devi
MXP Strada
MXP or MXP 1.3 or MXP 1.3 Strada
& Be
MXG 1.2 Strada -
MXG MXG120r13 or 1.3 Strada
e 0K | Cancel | 6 oK | Cancel
& Trasn (26)

Una volta che la configurazione & stata create si apre e, a seconda dell’installazione, € necessario configurare
questi tab:

e Channels

ECU Stream

CAN2 Stream

CAN Expansions
Math Channels
Status Variables
Parameters
SmartyCam Stream
CAN Output



1/ / User Guide

4.1 - Configurazione canali

XLog ha alcuni canali interni che possono essere abilitati o disabilitati:
RPM -se il vostro veicolo non ha una ECU & possibile ricevere gli RPM da un pin dedicato del connettore; il
segnale RPM puo essere: 0-5V onda quadra o segnale basso livello dalla bobina

e canali IMU: XLog ha 6 assi IMU usati per calcolare accelerazioni (lineare, laterale e verticale) ed angoli
(rollio, beccheggio e imbardata)

e dati GPS: molte informazioni arrivano dal ricevitore GPS: velocita, coordinate, ora del giorno, tra gli altri.

15 RacStuiod (64 ) 37207 - bl Wadesday, March 5, 2025 654 P usd o 41 - o x
* 2 @0 £ W & Ameies o T @ aw
Al Configurations | XLog

swe | swems | cess | wnsmt @ EXP connector to AW CAN e cometorto o2 Q) S o

Channels | ECUStream | CAN2 Stream | CAN Expansions | Math Channels | Status Variables | Parameters | SmartyCam Stream | CAN Output

&0
L @ e Engine RPM RPH Sensor om ke max 16000 facor 1
InlineAce Tnine Acceleation ntemalAcceterameler goo1  wore
Lo & i Caeraaceaarton emaiAczaroneler 9001 80w
Lo & vericaiee Verica Acceleraton ntemalAccelerometr so01 some
& RollRate RolRate ntemal G0 Ggs01  mor
L & Pichrae PrenRate ntemal Gyro G901 m0r
joys | YawRate Yaw Rate Internal Gyro deg/s 0.1 50Hz
Ll & Roiange Ratlange Rowngies Geg01autotavor.
L @ pichangle PicnAngle Rotngles 207 o taer
YawAngle Yawangle Rotngles %001 auto (acoor.
L @ opsspeed GPs speed e i aulo (acor
L & e Grs Atuse s mooT _aulo (acor.
; Heading HeadingAngle Ps @901 auto accar
L & Lt GPs Latiude ces 489 0.000001 aul (acor.
L @ tongude G5 Longruce s 469 000001 ut acear
L & o Number Satele Numberor SmarGar GPS o (e
L @ opsPoshcouracy AN GPSPosiionAccuray__GPS o o taccor
. GPS SpdAccuracy AN GPS SpesdAcoura | GPS W01 auto (aceor
L & oPsLatenince ncceleraton = 9001 auto acoor
1LAce | GPS InlineAcc Acceleration GPS 9001 auto (accor.
L & opsvawRae o ity oS ceis 01 auo (acor.
L & cpstour A GPS Hour cps auto (accor
GPSMinute AN GRS e s o (accor
L & opssecond AN GPS Second aes auto(acer
L @ opsccsecond AN GPS undreans s o ez
GPSYear GRS vear s o (aceo
L & cpskonn oM GPS Horh ces o oo
L & opsoay ] ] s o (accor.
L @ onxTime UnixSystem Time = - o (o
L & Weektum AN GPS Wesk cPs o e
TTow A GRSTTON s 0001 auto(acer
L. & cpsurcTime GPsuTCTime Ps B auto (scoor
S V1 GPS Slone. Slooe Anale GPS dea 0.1 auto (accor.

4.2 — RPMvia onda quadra 5-50V o bobina (150-400V)

Se il tuo veicolo non ha una ECU, XLog pud leggere il valore RPM dal basso voltaggio della bobina (il cui picco
pud variare da 150 a 400 V) o da una possibile onda quadra (il picco puo essere da 5 a 50 V).
L’immagine sotto mostra un esempio di cablaggio del Sistema di accensione.

L’uscita etichettata “GRAY TACH” fornisce un’uscita 5-50V che puo essere acquisita direttamente da XLog.
Se il Sistema di accensione del veicolo non ha un’uscita € necessario collegare XLog al basso voltaggio della
bobina come mostrato sotto.
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Punto 1: basso voltaggio della bobina
Punto 2: cavo candela
Punto 3: 12V della batteria

@

Al telaio

Candela

|

User Guide

-
Interrutiore

GHD —

Bebina 7|

4.3 — Configurazione streaming ECU

— ano

XLog pud essere collegato alla ECU in diversi modi:
e CAN

e Linea—K

e RS232

Siaprirailtab “ECU Stream” che permette di selezionare il protocollo desiderato.

All Configurations | XLog ™

soe | saers || omse Tt @ EXP connscor to AM CAN (@) ey 242 20
Channels |[ECU Stream | CAN2 Stream ~ CAN Expansions ~ Math Channels | Status Variables ~ Parameters | SmartyCam Stream | CAN Output
ECU:  Clickbuttonto selecta ECU protocol 1 Mbitsec Change ECU BRel

= Choose ECU Protocol o x
Manufacturer Model

None [ BIKE S1000RR ©030013) [
® ’ SRE ST T o
ARACER B 03.0004) cAn)
A8 BMW_UINLSIWPLE 020004) e
ADAPTRONIC BMN_PTS 020007) cAn)
= F_series 0200.11), e
an 23si 020004) cAn)
ALFAROWEO ws_oT2 020000) oA
APRILA 14.GT4 2023 SMC 020005) cAn)
ARCTIC_CAT W4_GTI_SHC 020002) e
“ASTON_MARTIN s 020000) can)
AUDI W6_GT3_043 000101) cAn)
AURION WINI CHALLENGE 020000) can)
AUTRONIC WINL_CHALLANGE 2016 000101) cAN)
BENTLEY 1S4_SA_B6_GT3 020001) e
BrRCRe 24l COUPE OEM 020000) cAn)
EX || [zee 020001) can)
B0sCH

oK Cancel

Selezionando un protocollo vengono mostrati i canali acquisiti.
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4.4 — ECU Driver builder <

Se la ECU del vostro veicolo non & inclusa nel software RaceStudio 3, potete usare CAN Driver builder per
creare il vostro protocollo CAN.

Nota: questa funzione di RaceStudio 3 & solo per utenti esperti.

E possibile aggiungere un produttore ECU (ECU Manufacturer) e/o un nuovo modello ECU. Per farlo:

e premere “New” sulla tastiera centrale in alto

e appare il pannello “New Custom CAN Protocol”

e premere “Add Manufacturer” per aggiungere un nuovoproduttore ed apparira il pannello “Custom Protocol
Manufacturer Manager”

e inserireilnome del produttore (Manufacturer — “Custom” nell’esempio sotto)

e premere “OK”

e peraggiungere un nuovo modello ECU ad un produttore esistente basta selezionare il produttore e riempire
la casella “Edit new model name”(1).

aceStudio3 (64 bit) 3.72.27 - o
* D 03 % -E ®B & AMDevices .._ Laura T ? @GP
‘a All Custom CAN New Custom Profocol | Clone: | Import | Export | Delete | Authorizations | Merge | Custom CAN Protocols (7]

searchANY of ||| @

% New Custom CAN Protoco o ECU 1 MbiUsec %"‘ 2022, Dec 13 20221213_120630_004252.xC

Select a Manufacturer Edit New Model Name

i (1)

2D |

& Custom Protocol Manufacturer Manager a X
A-RACER

ABIT Custom Manufacturers Current Manufacturer

ADAPTRONIC
John

AEM CAN Device Type

Al Add Current ltem |
ECU 2

ALFAROMEOD

APRILIA Remave Current tem |

ARCTIC_CAT

ASTON_MARTIN CAN Bus Speed Empty The List |

AU 1 Mbiisec 2

AURION

AUTRONIC

SENTLEY oK Cancel

BLACK_BOX

ounar

[J Use as Silent by Default

|

Add WManufacturer |J

oK Cancel

& Trasn(n

Il software tornera a “New Custom CAN Protocol”:
e selezionare il produttore ECU che avete creato
e inserireilnome del modello nella casella in alto a destra del pannello
e selezionare il tipo di dispositivo CAN; le opzioni disponibili sono:
o ECU
o other CAN Devices
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e selezionare la velocita del CAN Bus speed; le opzioni disponibili sono:

o 125Kbit/SEC

o 250 Kbits/sec

o 500 Kbit/sec

o 1 Mbit/sec
e se lavostrarete comprende diversi dispositive si suggerisce di abilitare la casella “Use a Silent by Default”
e premere “OK” e il nuovo driver CAN Driver € stato aggiunto

el o g L7227 - o x
X VB@T L & e S e BB
5 All Custom CAN vncmnummmI Gioe. mwrvl ramﬂ‘ Deleie .nummvanmv:‘ Neme Custom CAN Protocols @

Mod! GAN Devic Bus Speec Not

= e ot O Pk oox
Selcta Manutactrer i Mew odel Name

sk oon

.

Foseee

BOSCH ‘ CAN Device Type
e ;|
3 Ecu

caror

CATERHA L

B

p— v

GomvETTE 125 Kuitve
Custarn 2s0konses
DALLRA EIp—
e 1 Mbise:
DONKERVOORT.

om

st amataciarer

[0 s s Silemt by Detau.

e

g e

Per ulterioriinformazionirelative a come impostare il CAN Driver sifaccia riferimento al manuale utente di CAN
Driver builder scaricabile da www.aim-sportline.com, area documentazione sezione software/firmware.

All Configurations | XLog ™|
saie savens cose | mensmi | (@) EXP connector to AIM CAN &6 comectorto canz () hchares | T2 1
Channels [ECU Stream | CAN2 Stream | CAN Expansions | Math Channels | Status Variables | Parameters | SmartyCam Stream | CAN Output
EcU: A\ BMW - BIKE S1000RR (ver. 03.00.13) 500 Kbitisec Change ECU i @
D Enable the CAN Bus 120 Ohm Resistor
Enabled Channels  (Max.120)  35/35 [ Silenton CAN Bus

D jame unction Un req
[ Rrem Engine RPH om 10k

[v] Gear Gear gear 10Hz

(¥] HP4SpeedBike Vehicle Speed mph 0.1 10Hz

(%] speedr Vehicle Speed mph 0.1 10H

[¥] HPaspeedF2 Wheel Speed mph 0.1 10Hz

(%] HP4speedr2 Wheel Speed mph 0.1 10H

[¥] SpeedF Wheel Speed mph 0.1 10H

(%] LongAce Inline Acceleration 9001 10H

(¥] HP4LongAcc Inline Acceleration q001 10H

(] LatAcc Lateral Acceleration 9001 10H

(] VertAcc Vertical Acceleration q001 10H

(%] RollRate Roll Rate degls 0.1 10H

[¥] YawRate Yaw Rate degls 0.1 10H

(%] WaterTemp Water Temperature Fo1 10H

(] IntakeirTemp Intake Air Ternperature Fo1 10H

[v] HP4Banking Angle deg 0.4 10Hz

[ TPs Percent Throtle Load % 0.01 10Hz

(v pps Percent % 0.01 10Hz

@ Neutal Numoer + o

[¥] Clutch Number # 10Hz

[ sidestandsw Numoer + o

(v] BrakeF Number # 10H

[ Braker Numoer + o

(v] ABsoff Number # 10H

& npaporr Numger P Tore

(v] HP4PotR Number # 10H

10
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4.5 - Selezione del secondo CAN

Nella parte alta dello schermo € possibile selezionare una delle due opzioni del secondo CAN:
e AiM expansion CAN bus, se volete utilizzare un’espansione AiM.
e CAN liberamente configurabile per collegare XLog a qualsiasi altro dispositivo CAN.

A seconda della scelta effettuata sara possibile configurare altri parametri che troverete nei tab CAN2 o
CAN Expansion.

4.6 — Streaming CAN2

Siimposti la rete CAN di XLog CAN su “EXP connector to CAN2” come mostrato sotto.

All Gonfigurations | XLog
v s ~ total channels: 73 14%
save | Save s | Close | Transmit O P connector fo il A EXP connector to CAN2 (@) e o

Channels | ECU Stream | CAN2 Stream | CAN Expansions | Math Channels | Status Variables  Parameters | SmartyCam Stream AN OUIpUT

Siricordi che, come detto, questa impostazione implica che nessuna espansione CAN AiM possa

essere collegata all rete.

Si prema “Change Protocol”: apparira il relative pannello; selezionare lo strumento che viene collegato al
veicolo.

Al Configuratons | XLag ™

san [ sania | Ciose | Tianomit Q EXP connactor 1o CANZ (@) ool e
Channels | ECU Stream | CAN2 Stream | CAN Expansions | Malh Channels | Stalus Variabies | Parameters  SmartyCam Siream  CAN Outpul
CANZProtocal:  Clck buon o select CAN2 prolscod 1 Mbiisec wl @

= Crosse CAN2 Protocel o x

Manufacturor Modol

Hene | ABS 5 1ot Wﬁj
O WS B0 T

BosCH || A e _vaais 0 ) (can

ERIGATIAER ABS_4_S00ts woomm) =)

FLAGTRONCS

HENLD

122ERAGING

T

VECALIE

woTEC

HEUESS

SEAT_Sport

STaCK

TEVES

=

TIRE_waTes

wos

WIRELESS_MOTORSPORT

11
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4.7 — Configurazione CAN Expansions

Siimposti la rete XLog CAN come “EXP connector to AiM CAN” come mostrato sotto.

All Configurations | XLog |

" 5 5 total ch is: 73 14%
Save | Save As | Close | Transmit | (@) EXP connector to AiM CAN XP o ca2(0) cseamiions A B

Channels | ECU Stream | CANZ Stream [CAN Expansions| Math Channels | Status Variables | Parameters SmarfyCam Stream | GAN Output

Siricordi che, come detto, questa impostazione implica che SOLO strumenti CAN AiM possano essere

collegati alla rete.

ILtab “AiM CAN Expansions” permette all’utente di aggiungere strumenti esterni come:

e ACCa3: aggiunge 4 ingressi analogici o digitali

e GPS09C: aggiunge un Modulo GPS esterno in caso XLog richieda di essere installato in una posizione nella
quale i segnali dei satelliti non possano essere letti correttamente

e SmartyCam 3: utile per aggiungere un video sincronizzato con i dati acquisiti

e LCU1S: Lamda e dati AFR

e Shift Light Module: fornisce interessanti informazioni al pilota per cambiare marcia
e Display GS Dash: se volete aggiungere un display ad XLog

To add an AiM expansion:

e premereiltasto “New Expansion”; appare il pannello relativo
e selezionare ilmodulo di espansione da collegare

e premere “OK”

LCU-0na CAN Leuis LGU1S Open

<= MW B

Channel Expansion aAce Accz ACC2 Open

12
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Qui sotto & stato selezionato un ACC3. Ogni espansione dev’essere configurata attraverso un pannello
dedicato. Si faccia riferimento al manuale utente del singolo strumento per ulteriori informazioni.

All Configurations | XLeg ™|

Save SaveAs | Close | Transmit |

New Expansion

Al | oaces

(@ EXP connector to AiM CAN

Expansion Name ( 7 Characters Max )

Expansion Serial Number (S.N.)

Total number of thermocouples to use:

e}

Channels  ECU Stream | CAN2 Stream [CAN Expansions| Matn Cnannels | Status Variables  Parameters | SmartyCam Stream | GAN Output

0ACC3 GetExpansion
o Serial Number.

no thermocouples.

a
v

total channels: 73 15%
total frequency: 1672 33%

® 4analog channels 0-5V/0-12V

ACC3

Chot

Ccho2

Cho3

Choa

0ACC3 Channeld1 Voltage Generic 0-5V my 20Hz
0ACC3 Channel02 Voltage Generic 0-5 my 20Hz
0ACC3 Channel03 voltage Generic 0-5 my 20Hz
OACC3 Channel04 Voltage Generic 0.5V my 20Hz

13
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4.8 — Configurazione canali matematici (Math channels)

Come per qualsiasi logger AiM & possibile creare Canali matematici scegliendoli in un’ampia libreria. Questo
e fattibile utilizzando i canali forniti dalla ECU o aggiungendo e configurando sensori personalizzati. Per creare
canali matematici; le opzioni disponibili sono:

Bias: considerando una relazione tra due canali mutualmente compatibili, il sistema calcola quale dei due
sia prevalente (tipicamente usato per sospensioni o freni);

Bias with threshold (Bias con soglia): richiede un valore di soglia per i canali considerati: quando entrambi
questi valori vengono superati il sistema fa il calcolo

Calculated gear (Marce calcolate): calcola la posizione della marcia usando RPM del motore e velocita del
veicolo

Precalculated gear (pre-calcolate): calcola la posizione delle marce con RPM motore e velocita del veicolo,
specificando il rapporto per ogni marcia e con l'asse del veicolo

Linear correction (correzione lineare): tipicamente usato quando un canale non sia disponibile nel formato
desiderato o sia messo a punto in modo errato e la messa a punto non possa essere ripetuta

Simple operation: per aggiungere o sottrarre dal valore di un canale un valore costante o ilvalore di un altro
canale

Division Integer: per ottenere Uintegrale della divisione

Division Modulo: per ottenere la parte restante della divisione

Bit composed: per comporre 8 flag in una misura a campo di bit

Ogni opzione richiede che si riempia un pannello dedicato.

All Configurations | XLeg

= total channels: 78 15%
= | Savehs | e pe— | (@) EXP connector to AiM CAN @) el

Channels  ECU Stream = CAN2 Stream | CAN Expansions |Math Channels| Status Variables Parameters  SmartyCam Stream | CAN Output

Add Channel | 37 math channels currently availanle

% Select a Mathematical Channel X

ription

Bias To calculate the bias of two channels
VALUE = CH1/(CH1 + CH2)

Bias with Thresholds To calculate the bias of two channels only ifthey are greater than specified values
VALUE = GH1/ (CH1 + CH2) [if both thresholds are exceeded, else 0]

Calculated Gear To calculate the gear position from engine fom and vehicle speed

Precalculated Gear To calculate the gear position from engine rpm and vehicle speed, specifying the
gear ratio for each gear and the axle ratio

Linear Corrector To multiply a measure by a factor then acd an offsetvalue
VALUE = (a* CH)+ b

Simple Operation To add to or subtract from a channel value a constantvalue or ancther channel value
€.0. VALUE = (CH1+CH2)

Division Integer To get the integer part of the division
VALUE =integer(CH/ a)

Division Modulo To getthe remainder part of the division
VALUE=CH%a

Bit Composed To Compose 8 flags in a bit-field measure
VALUE =1+ 12°2 + [3°4 + 14°8 + 5" 16 + 16732 + [7°64 + 18128

oK. Cancel

14
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4.9 - Configurazione Status Variables

Come qualsiasi altro logger AiM logger XLog permette di impostare diverse variabili di stato (Status Variables).
Per farlo premere “Add Status e come prima cosa riempire le etichette Name e display. | valori delle variabili
di stato possono anche essere registrati abilitando la relativa casellina.

Le variabili di stato possono essere attivate/disattivate usando:

e Lastessa condizione per entrambe le azioni

e Condizioni diverse per attivazione e disattivazione

e Multipli Valori in uscita ognuno con le proprie condizioni

Esse possono funzionare come:

e Momentary: quando si verifica la condizione 'uscita si imposta sullo status “Active”; quando il tasto viene
rilasciato l'uscita torna allo status “not active”; Uetichetta € editabile

e Toggle: quando la condizione operativa si verifica il tasto si imposta eullo stato “Active” anche dopo che il
tasto viene rilasciato; se premuto nuovamente torna alla posizione di riposo nello stato “not active”;
Uetichetta puo essere editata

e 0 Multiposition: ogni stato corrisponde ad una condizione operativa.

Quando la variabile di stato € impostata come Multiposition le differenti posizioni—cosicome iltempo di soglia
(se desiderato) — deve essere impostato. Al contrario le condizioni di attivazione/disattivazione, la possibilita
di registrarne i valori e il tipo di conidzioni sono le medesime per le modalita di funzionamento Momentary e
Toggle.

Ogni condizione puo essere configurata.

All Configurations | XLog
Save | Savehs | Close | Transmit (@ EXP connegtor to AiM CAN @] b

Bl
cramne

ames: 80 15%
frequency: 1892 33%

Channels | ECU Stream = CAN2 Stream | CAN Expansions | Math Channels |Status Variables| Parameters = SmartyCam Stream | CAN Output

Add Status Variable | 35 variables currently available ‘

% Status Varisble Settings o x

Name [

Display Label Stat

Recordvalues (] sampling Frequency 10k 4

— Same condition for activation and deactivation 2| cenerstesausre wae [ .

~— Same condition for activation and deactivation

= Distinct conditions for activation and deactivation N

£ Multiple outputvalues each with its own condition

workhs (@) Mementary () Toggle () Multpostion
0 vsetming =

Rest Status Active Status

Label Value Label Value

Activated  whenfollowing conditionis  verified foratieast [0 sec

Deactivated  when following condition s notverified foratieast [0 sec

Aways FALSE | _add

Deactivated  when following condition is verified foratleast [0 sec

Aways FALSE | Ladd

Save Canezl
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Per impostare una condizione personalizzata:
premere il tasto “Add” nel tab “Status Variables”
selezionare 'opzione personalizzata (1)
appare un pannello di selezione: selezionare il mcanale il cuo stato determina la condizione della variabile
di stato che state impostando (2)

premere “OK” (3)

impostare la condizione (4)

User Guide

= Condition

O Always TRUE O Always FALSE

:l f- greater than

TRUE after a time of

=1 Select Channel

Source

ECU

Lap Channels
GPS
Accelerometer
Gyro

Internal

_e_ lath Channels

ACC3 Exp

0 sec inwhich f* areaterthan

'i o lessthan

Is between values
e== gqual to

o= differentfrom

U Hysteresis Up to Down

ﬂ Hysteresis Down to Up

Channel

RPM

Gear
HP4SpeedBike
SpeedR
HP4SpeedF2
HP4SpeedR2
SpeedF
LongAcc
HP4LongAcc
LatAcc
VertAco
RollRate
YawRate
WaterTemp

IntakeAirTemn

rpm

1000

0 sec inwhich itis no longer verified

oK

Cancel

9 oK

Cancel
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Una volta impostata la condizione premere “Save”.

User Guide

All Configurations | XLog |

Channels | ECUStream | CAN2 Stream | CAN Expansions | Math Channels [Status Variables| Parameters | SmartyCam Stream ~CAN Output

= Status Variable Settings

= Distinct condtons foractvation and deactaion 3 | Generate squarewave (]

(@ EXP connector to AiM CAN EXP connectorto caN2(0)
Name  [WaterTomp

Display Label Water
Record values Sampling Frequency 10 Hz =

workrs @) womenian () Tossie () Mutipesion

O usetiming Time res N
Reststatus Acte status
Lavel value Lael vawe

Adivated  when following condition s veried foratleast |5 sec
WaterTemp_less than_140 F | _Add
Deactivated  when following condition is verified foratleast [0 sec
WaterTemp _between values (184 203)F | Add
[ o
(S——

totalchannels: 80 1%
total frequency: 1652 33%

Quando la condizione & stata impostata e salvata, passando col mouse nel tab “Status Variable” essa viene
mostrata e puo essere editata cliccandoci sopra. Le condizioni vengono mostrate in basso al pannello come

evidenziato sotto.

All Configurations | XLog

e

(@ EXP connector to AiM CAN O

Channels | ECU Stream | CAN2 Stream | CAN Expansions | Math Channels [Status Variables| Parameters ' SmartyCam Stream | CAN Output

| Sertaes enty i

totalfrequency: 1702 34%

Water Temp 10Hz

Name Water Temp
DisplayLabel [ Water

Record values Sampling Frequency 10Kz %

= cvat <] quare wave [

Warcss @ womentzn () Tosste ) o

[ usetiming T t P

RestStatus Actve Status

Label Value Lavel Value

Itis activated (ON) when:
( WaterTemp lessthan 140F )
is veriied for atleast 5 sec:

Itis deactivated (OFF) when
( WaterTemp  between values (194:203)F )
is veriied

a1 15%
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4.10 - Configurazione parametri

ILtab Parameters permette di impostare:

GPS Lap Detection (1): per impostare il numero di secondi durante i quali il tempo sul giro sara mostrato sul
display GS Dash.

Le opzioni disponibili sono:

Hold lap time for: questo & il numero di secondi durante i quali il tempo sul giro & mostrato statico prima
di assumere una forma dinamica come predittivo (predictive), attuale (current) o che scorre (running)
Track width: ¢ la larghezza della pista che sara considerate per ogni punto GPS impostato (per esempio la
larghezza per il traguardo).

Reference Speed (2):

Imposta la velocita da utilizzare come riferimento: quella di default € la velocita GPS (GPS Speed) ma se
una velocita aggiuntiva & disponibile & possibile cambiarla abilitando la casellina a sinistra che abilita il
relativo tasto.

Condizioni di inizio registrazione (Start data recording 3) permette di impostare le condizioni che avviano la
registrazione. Le opzioni disponibili sono:

condizioni standard: RPM Maggiore di 500 o velocita maggiore di 6 mph
condizioni personalizzate (custom): permette di impostare il numero di secondi durante i quali la
condizione deve essere verificata e la medesima condizione premendo il tasto “Add”.

All Gonfigurations | XLeg ™

sae | sees | cese | renom (@ EXP connector to AiM CAN O achames 1 15%

total frequeney: 1702 34%

Channels | ECU Stream = CAN2 Stream  CAN Expansions  Math Channels | Status Variables | Parameters | SmartyCam Stream  CAN Output

Hold lap fime for sec @
Track wicin r @
Select the channel to use as reference speed GPS Speed =

(@ |standard Conditions

Recording starls when RPM is greaterthan 500 or speed s greater than 6 mph (if GPS is valid tao)

(@) [Custom Conditions

Recording starts when following condition is ~ verified foratleast [0 sec

RPM_greaterthan 500 rpm | Add

= Condition x
O Always TRUE O Ahways FALSE

@ miineace :l [ oreatertnan 4 | constan o o

TRUE afteratime of [0 sec inwhich itis verified FALSE after atime of [0 sec inwhichitis no langer verified

oK. Cancel
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4.11 - Wi-Fi

La configurazione Wi-Fi di XLog Wi-Fi puo essere create utilizzando il software RaceStudio 3 software. Sono
disponibili due modalita Wi-Fi:

1-Come Access Point (AP -impostazione di default)
Questa configurazione & l'ideale se avete un solo strumento ed un solo computer. In questa situazione XLog
crea una rete Wi-Fi e funziona come Access Point al quale € possibile anche collegare il PC.

XLog
PC (ACCESS POINT)

2 - Network esistente (per collegarlo ad una rete Wi-Fi esistente - WLAN)

Questa modalita € piu complessa ed implica un punto di accesso esterno (AP) ma & anche piu flessibile e
potente perché permette di comunicare con piu di un dispositivo e con piu di un computer nella stessa rete.
XLog ed il PC devono collegarsi ad una rete Wi-Fi esistente create da un dispositivo che funzioni come Access
Point esterno.

ACCESS POINT

AiM DEVICE
NETWORK

Quando funziona in WLAN XLog presenta due livelli di sicurezza:

e autenticazione direte: password di rete

e autenticazione strumento: password di XLog

Entrambi i livelli permettono di utilizzare diverse strategie. Un PC in WLAN, per esempio, pu0 Vedere diversi
dispositive AiM ma puo comunicare solo con quelli dei quali conosca la password.

Se si dimentica la password € possibile reimpostare la configurazione Wi-Fi dal menu di XLog come spiegato
all’inizio di questo capitolo (Wi-Fi Reset CFG).
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4.11.1 — Configurare XLog come Access Point (AP)

Questa ¢ la configurazione di default di XLog default ed € il modo piu facile e diretto di collegarlo, ideale per
comunicare con un XLog usando un PC. E libero e quindi completamente accessibile da chiunque. AiM
suggerisce di impostare una password di accesso.

Per stabilire la connessione:

e assicurarsi che U'Wi-Fi sia abilitato

leggere il numero di serie di XLog (001112 nell’immagine sotto).
lanciare Race Studio 3

cliccare icona Wi-Fi e selezionare lo strumento

in pochi secondi il collegamento viene stabilito

.;,})

D agrp

& Laura

WiFi and Ethernet Settings...

AIM MY CB-000109
AiM-MYCB-000189
AIM-MYCB-118893
AM-MYCB-900008
AiM-XLog-001112 Connect

i

) *)) -:)) -})) ) -:)) )

A
AiM_Guest
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Per impostare altri parametri create una password unica per proteggere lo strumento/la rete. Con una
password la comunicazione € sicura e crittografata secondo lo standard WPA2-PSK.
| caratteri consentiti nella password sono tutte le lettere, anche maiuscole, tutte le cifre e questi caratteri: ‘+-

_ON0$E1?27M#@*\\\”"=~.:;/%". Il carattere “Spazio” & utilizzabile a patto che non sia il primo perché questo
potrebbe causare incomprensioni in alcune versioni di Windows™.

= RaceStudio? (64 bit) 3.71.22 - o x

¥ O @BEB £ B8 L an T 2 e
S Utilities XLog ID 1112 (WiFi)
Live Measures  Data Download |WiFi and Properties| Seftings | Tracks Predictive Reference Lap Counters = Logo | Firmware
(D) reresn Transmit
I xogi0 1112 =

Device

Device Name XLog D 1112
WiFi

WiFi Power Mode On B |

WiFi Mode Access Point = |

WiFi Network Name AiM-XLog-1112

WiFi Password PQrs2305! ¥ Show

Properties

Racer Name [

Venhicle Name or Number ‘

Championship [

Session Type:

Questo nome AP o SSID & unico per il vostro strumento. Un esempio di nome &:” AiM-XLog-001112".

Perrendere ilvostro strumento piu riconoscibile potete aggiungere un noma all'SSID. Il limite & di otto caratteri.
| caratteri consentiti sono tutte le lettere, anche maiuscole, tutte le cifre e questi caratteri: “+ - _ () [T {}!. Il
carattere “spazio” puo essere utilizzato a patto che non sia il primo per non causare incomprensioni con
alcune versioni di Windows™.

Aggiungendo, per esempio il nome del pilota, John Hawk, il nome della rete (SSID) diventa: ”AiM-001112-John
Hawk”.

Quando tutti i parametri sono stati impostati cliccare “Transmit”. XLog si riavvia ed € configurator con i nuovi
parametri. Se XLog & protetto da password, come raccomandato, Race Studio3 chiedera la password per
autenticarsi.

= RaceStudio3 (64 bit) 371.22 - o X

= -
X @B £ 9 8 8 e T B g
g Utilities XLog ID 1112 (WiFi)
Live Measures | Data Download |WiFi and Properties| Settings | Tracks Predictive Reference Lap Counters | Logo | Fimuare
(D) Reresn Transmit
=
IR xog i 1m2 5

Device

Device Name XLogID 1112

WiFi

WiFi Power Mode On < |

WiFi Mode: Access Point = |

WIFi Network Name: AiM-XLog-1112

New WiFi Network Name AiM-XLog-001112-John Hawk

WIFi Password PQrs2305! ¥ show
Properties

Racer Name

Vehicle Name or Number

Championship

Session Type =

Nota: la stessa connessione Wi-Fi puo essere creata con lo strumento di connessione del Sistema operativo.
Una volta che il dispositivo & autenticato nella rete Wi-Fi potete comunicare con lui usando RaceStudio 3.
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4.11.2 — Aggiungere XLog ad una rete esistente

Questa situazione € ideale per un con piu piloti e membri dello staff ed & desiderabile per comunicare con uno
o piu strumenti AiM utilizzando la stessa rete di PC. Ogni XLog puo avere la propria password che aggiunge un
altro livello di sicurezza e privacy alla rete.

Race Studio 3 mostrera tutti gli XLog collegati alla stessa rete sotto U'etichetta “Connected devices” in basso
a sinistra della pagina del software: cliccate il vostro strumento.
Entrate nel tab “Wi-Fi and properties” ed impostatelo su “Existing Network”; inserite il nome del, la password
e la password dello strumento.
Trasmettere le impostazioni del rete allostrumento premendo “Transmit”: lo strumento si riavviera e si
colleghera a quella rete.
Nota: sono ammesse solo password che seguono lo standard WPA2-PSK.
Per completare questa procedura si utilizzi il software Race Studio 3.

& vomes P

Live Measures _ Dta Downoad Wikl and Propariios| Sefings  Tracks _Predicive Reference Lap Counters  Firmare
Remesn Teansmit

1 a0 B
Killer E2600 Gigabit Ethernet Controller

FeE
ansmany

Sopra € mostrato un dispositivo “ XLog ID 1111” che & passato da AP ad Existing Network. Il nome della rete
(Network) & “AiM” e non funziona con accesso libero perché & protetto da password.

Per ottenere la connettivita sullo strumento il PC dev’essere autenticato nella rete. Quando il PC viene
autenticato nella rete “AiM” puo vedere tutti i dispositivi configurati per accedere alla stessa rete.
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4.11.3 —Impostazioni rete Wi-Fi

In questo capitolo trovate una breve descrizione di come configurare una WLAN che includa strumenti AiM ed
un PC. Qui sotto c’é un esempio di configurazione.

ROUTER SETTINGS

Use this section to configure the internal network settings of your router. The IP Address that is
configured here is the IP Address that you use to access the Web-based management interface. If
you change the IP Address here, you may need to adjust your PC's network settings to access the
network again.

Router IP Address :  [152.168.0.1
Subnet Mask :  |255.255.255.0
Device Name :  |yetwork 2
Local Domain Name : (optional)

Enable DNS Relay :  #

DHCP SERVER SETTINGS

Use this section to configure the built-in DHCP Server to assign IP addresses to the computers on
your network.

Enable DHCP Server: (¢
DHCP IP Address Range :  |192.185.0.2 t0|132.168.0.8
DHCP Lease Time : 10080 (minutes)
Always Broadcast: (¥ (compatibility for some DHCP Clients)
NetBIOS announcement :
Learn NetBIOS from WAN :
NetBIOS Scope : (optional)
NetBIOS node type : Broadeast only (use whan no WINS sarvers configured)
Paint-to-Point (na broadcast)
Mixed-mode (Broadcast then Point-to-Point)
Hybrid {Point-to-Point then Broadcast)
Primary WINS IP Address :

Secondary WINS IP Address :

Per avere prestazioni di rete migliori si suggerisce di utilizzare un dispositivo di rete che abbia un server DHCP
ed utilizzi la tecnologia 3x3 MIMO come, per esempio Linksys AS3200. Per massimizzare 'ampiezza di banda
potreste non permettere 'accesso ad Internet su questa WLAN; questo significa che il server DHCP dovrebbe
essere configurato senza indirizzi DNS né gateway di default.
| parametri per configurare la rete dello strumento in questo esempio sono:
e Nome rete wireless: network_1
Significa che il nome della rete WLAN & “network_1.” E necessario che un PC sia autenticato su questa
rete per interagire con qualsiasi dispositivo AiM della medesima.
e Indirizzo gateway: 192.168.0.1
Server DNS primario: 0.0.0.0
Server DNS secondario: 0.0.0.0
(Queste impsotazioni prevengono la connettivita Internet su questa WLAN.)
e Subnet mask: 255.255.255.248
Abilitare il server DHCP: si
Gamma indirizzi IP DHCP: da 192.168.0.2 a 192.168.0.6
Queste impostazioni abilitano un server DHCP su questa WLAN e forniscono una gamma di indirizzi IP in
un intervallo da 2 a 6. Questo significa che questa rete permette 5 host di rete.
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Il numero di dispositivi su una rete WLAN dipende dalla subnet mask. Sotto vedete un esempio tipico di
network masks e gamma di indirizzi IP.
La configurazione in grassetto € quella che suggeriamo (se non serve un numero di dispositivi Maggiore),

perché rende piu facile e veloce per Race Studio 3 identificare gli strumenti sulla rete.

Subnet mask:

IP address range:

Number of devices:

255.255.255.0 192.168.0.1 - 254 254
255.255.255.128 192.168.0.1-126 126
255.255.255.192 192.168.0.1 - 62 62
255.255.255.224 192.168.0.1 -30 30
255.255.255.240 192.168.0.1-14 14
255.255.255.248 192.168.0.1 -6 6

4.11.4 — La connettivita Internet

Per una velocita ottimale del/i vostro/i strumento/i AiM si raccomanda di non permettere la navigazione
Internet sul medesimo e di impostare la rete WLAN allo stesso modo. Permettendola la comunicazione si
degradera. Questa velocita leggermente inferiore pud

U essere adeguata per le vostre necessita ma & anche possibile avere una seconda connessione Wi-Fi con un
hardware aggiuntivo (NIC). Questa configurazione fornirebbe una velocita ottimale della rete dati sul/i vostro/i
dispositivo/i AiM e allo stesso tempo una connettivita Internet con un secondo NIC.

4.11.5 - Problemi di connettivita

Puo succedere che XLog sia collegato correttamente a Race Studio 3 via Wi-Fi ma che Uinterfaccia utente non
lo mostri. Questo pud accadere perché le impostazioni della porta Wi-Fi prevedono un IP statico. Per
modificarle in dinamico (DHCP):

e aprire “Impostazioni di rete e di condivisione” nel motore di ricerca di Windows™

e cliccare col tasto destro sula connessione Wi-Fi e apparira un pannello

e selezionare 'opzione “Properties”

e cliccare due volte su “Internet Protocol version 4 (TCP/IPv4)”

e verificare che Uopzione “Ottieni un indirizzo IP” sia attiva
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4.11.6 — Lavorare su Mac™ con Windows™ virtualizzato

Race Studio 3 funziona solo con sistemi operativi Windows™; Gli utenti Mac possono usare una macchina

Windows™ virtualizzata.

Il problema principale & che il Sistema operative host OS (Mac) deve condividere la sua interfaccia Wi-Fi col

sistema operativo virtualizzato (Windows) come interfaccia Ethernet e non come interfaccia Wi-Fi.

Configuring Parallels(™) &4 My Boot Camp.pvm

Sel “Confi inP llels “M . ES Windows 8.1.pvm
elect on |gure...|n aratlels enu. S —

Virtual Machines List

New...
Open...
Preferences...

View
Actions
Devices
Configure...

Report a Problem...
Request Support
Parallels Desktop Help

Options >

Show All Windows
Hide
Quit

Press “Hardware” —top on the page that shows up —and select “Network” @ =
in the drop-down menu on the left. S

F Vieo et .

Right on the configuration panel set "Type" field on “Wi-Fi”. = e ot

- Pt 5 Connactan

' CoTVD 1 METNpr: el PR 200 T
x| mnn B
L] MAC adcwess: O 1C42SETEFD et

DHCP Sarver. ko B

S

Then select the device you want to communicate with.

Wi-Fi: Looking for Networks...
Turn Wi-Fi Off

' AIM-WIFI

AiM-XLog-1111
AiM-MXG-00678-Lou
AIM-MXG-97501-WineTux =
AIM-MXL2-23457 =
AIM-MYC5-000117 =
AIM-MYC5-001503 =
AiM-MYC5-008888 =
GSI-WIFI g =
network_1 =
network_2 =
TNCAP7DOA97 =
Vodafone-25283755 8 =

Join Other Network...
Create Network...
Open Network Preferences...
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Verify that the status in the window that shows up is “Connected” and that the IP address associated is, for
example, 10.0.0.10 (could be 10.0.0.11, 10.0.0.12, or generically 10.0.0.x).

Location:

Wi-Fi —
Connected

FT232...B UART _ -
Not Configured g

RNDIS/...Gadget - .

Not Connected

Not Connected

Bluetooth PAN 9

Thund...It Bridge -

Not Connected LR

Thund...Ethernet .~ -

Not Connected N
RNDIS/...Driver -
Not Connected N

+[— e

Automatic

<>

Status:

Connected Turn Wi-Fi Off

Wi-Fi is connected to AiM-XLog-1111 and
has the |P address 10.0.0.10

Network Name:

AIM-MXP-000075 <

Ask to join new networks

Known networks will be joined automatically. If
no known networks are available, you will have
to manually select a network.

v Show Wi-Fi status in menu bar Advanced...

Assist me...
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To enable Race Studio 3 correctly working on a Mac with virtualized Windows™"

e press Wi-Fiicon

e select “Wi-Fi and Ethernet Settings” option
e enable the top checkbox

User Guide

% RaceStudio3 (64 bit] 3.71.22

X 9EBB

4 Al Configurations

(3] No device connected

8

7 e ap

New Gonfiguration | = Glone \mp0n| Expor|| Recewe| Transmml Delet

WiFi and Ethernet Settings...

N

Searcnany ot . |

AIM-MYCB-000109

)

AM-XLOG-001111

MXS 1.x

[}

4

ALF19
Al
AIM_Guest

o)) e)a

RUT230_AIM_SMD

PDM32
S K8 Open
O E SmartyCam 3 Sport
£ WiFi and Ethernet Setings x
Enable Detection of SmartyCam 3 or Ethernet AiM Devices

(¥) Enable this if you have a SmartyCam 3 connected in USB o
other AiM devices that use network ethernet for PC connection.

(*) MacOs shares the WiFi connection to the virtualized Windows as an Ethernet connection I

By srocnzorarcoss

2024, Sep 16
= Monday, Sep...
2024, Aug 01
& Thursday, Au...
2024, Aug 01
& Thursday, Au...
2024, Aug 01
& Thursday,Au...

The search for AiM devices is normally enabled in Racestudio 3, but has to be disabled in this case. I

Enable Windows WLAN Scan for Available Networks

() Sometimes Windows increases latency during WLAN scan

When this flag is disabled you need to connect to AiM devices networks using Windows WiFi menu.
[m} Enable Communication and Network Polls Statistics
[m] Enable Network(s) Logs

oK Cancel

& Trash@5)
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4.12 — Streaming SmartyCam

XLog puo essere collegato sia a SmartyCam 2 che a SmartyCam 3 via CAN Bus per mostrare i dati sui video
SmartyCam. Il logger trasmette i dati alla telecamera in due modalita leggermente diverse a seconda del
modello della telecamera e delle relative impostazioni. Le opzioni disponibili sono:

e SmartyCam 2 and SmartyCam 3 Default

e SmartyCam 3 Advanced

Perché XLog trasmetta ogni canale a SmartyCam 2/SmartyCam 3 collegate:

e entrare neltab “SmartyCam stream”

e il tab mostra tutti i canali e/o sensori che si adattano alla funzione selezionata. Nota: se il canale o il
sensore desiderato non & nella lista abilitare la casellina “Enable all channels for functions” e il software
mostrera tutti i canali/sensori.

Il protocollo di default di AiM trasmette una gamma abbastanza limitata di informazioni, abbastanza per un’ampia
gamma di installazioni.

All Configurations | XLog |

" total chs s 81 15%
o | Save s | Close | e (@) EXP connector to AiM CAN O ot ooy 1702 34%

frequen:
Channels | ECU Stream | CAN2 Stream | CAN Expansions Math Channels | Status Variables |_Parameters [SmartyGam Stream| CAN Output
(@ SmaryCam 2 SmartyCam 3 (@)
@ Default O

Ename all channels for functions

Engine RPM RP
Speed GPS Speed

Gear Gear

Water Temp WaterTemp

Head Temp — Not Set —
Exhaust Temp. — NotSet—
0il Temp — NotSet—
Oil Press. — Not Set —
Brake Press — Not Set —
Throttle Pos P8

Brake Pos — Not Set —
Clutch Pos — Not Set —

Steering Pos Steering Angle

Lambda — Not Set—

Fuel Level — Not Set —

Battery Voltage Internal Battery

I R I R R R R D R

Heart Rate — Not Set —

Per trasmettere informazioni diverse € necessario impostare SmartyCam 3 su advanced setting; nota:

questa funzione é solo per utenti esperti. Si segua questa procedura:

e selezionare il tab SmartyCam stream nella configurazione di XLog

e selezionare 'opzione “SmartyCam 3 —> Advanced” nel tab SmartyCam Stream

e configurare XLog perché trasmetta uno streaming SmartyCam diverso; se non & stato creato alcun
protocollo streaming SmartyCam per XLog apparira un messaggio (1)

e premere “Add new Payload” (2)

e creare lo streaming definendo i campi ID richiesti e premere “OK”
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e dare un nome al protocollo

All Configurations | XLog ™

i o c 1 s
save | Savehs | Clase Transmit (@ EXP connector to AiM CAN £xP connector o can2(0)

totalchannels: 5
tolal frequency: 1702 34%

Channels | ECU Stream = CAN2 Stream CAN Expansions Math Channels | Status Variables | Parameters |[SmartyCam Stream| CAN Output

Q smartycam2 SmartyCam 3 (@)
Qo Advanced (@)
Select Protocol Name |XLog_SC3
AN bandwith: 0 bis 0%
Ik I T I I I I I I
Add New Payload Export import

[0 hz][EF —NOOUTPUT —

Export Import

X Set CAN Header Details

D CAN (hex) 0x450

DLC 8bytes
Byte Order Little Endian
Frsquency 1Hz

»

0

0

N [ [

4.13 - Configurazione CAN Output

Il logger pud trasmettere uno streaming dati CAN che contenga i canali richiesti dal CAN Bus AiM. Esso
funziona esattamente come lo streaming SmartyCam 3 advanced.

4.14 — Trasmettere la configurazione ad XLog

Quando tutti i tab di XLog sono stati impostati premere “Save” e “Transmit” per salvare la configurazione e
trasmetterla ad XLog. Lo strumento pud essere collegato al PC via Wi-Fi o col cavo USB A-USB C incluso nel
kit.
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5 - Collegamento al PC

Potete collegare XLog ad un PC via Wi-Fi o via USB col cavo che trovate nel kit. Per collegare XLog via Wi-Fi:

e controllare che 'Wi-Fi di XLog Wi-Fi sia impostato su “AUTO”

e cliccare l'icona strumenti in alto a sinistra della barra del software

e cliccare sullo strumento a sinistra della vista del software. Il software entra nel tab Live Measures
Nota: questa vista cambia a seconda delle funzioni disponibili quando XLog e stato prodotto.

Una volta stabilito il collegamento avete queste opzioni:
e Live Measures: per controllare i canali di XLog;
e Data Download: per scaricare i dati, si veda il relativo capitolo
e WiFi and Properties: per gestire la configurazione Wi-Fi- si veda il relativo capitolo
e Settings per:
o impostare il formato data ed ora
o gestire la sincronizzazione Data/Ora
e Tracks: per gestire le piste contenute nella memoria dello strumento
o Predictive Reference Lap: per gestire i giri memorizzati che possano essere utilizzati come giri di
riferimento
e Counters: per gestire gli odometri dello strumento; qui puoi azzerare i quattro odometri utente e dargli un
nome
e Firmware: per controllare o aggiornare la versione di fimrware di XLog.
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6 — Gestione GPS e piste (track)

XLog monta un potente ricevitore GPS a 25 Hz GPS che pu0 essere usato per ricevere dati:

e velocita

e accelerazione veicolo

e coordinate

e oradeidati
Le coordinate possono essere usate per calcolare tempi sul giro ed intermedi: perché questo sia possibile
XLog deve avere le informazioni relative alla pista sulla quale state correndo. Nel software AiM Race Studio3
potete trovare diverse migliaia di informazioni sulle piu importanti piste del mondo. Per una spiegazione piu
approfondita del database delle piste si faccia riferimento a questo documento
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7 — Scarico dati

| dati vengono memorizzati in due memorie diverse:
e unamemoriainterna da 4GB
e unamemory card USB-C

Se avete una memory card installata basta rimuoverla da XLog ed inserirla nel PC per scaricare i dati.

™ RaceStudio3 (64 bit) 3.72.27

A o@EBER L@ & woe T P gy

$ Utilities. SD XLog id 6400289 [D:\E6400289/]
Data Download | Unhide Downloaded | Delete ‘ Refresnbist | &b
03 50 XL0g 4 5400260 (D 6402801 S
a May 25
v May 31
a 519AM 1 fenme
1 @ A_0005 XRZ 73.79KB

Se utilizzate la memoria interna dovete collegare XLog al PC e poi premere “Download” per scaricare i dati
acquisiti.

= RaceStudio3 (64 bit) 3.7227 .
* @B D E %8 L v T @ @y
& utilities SD XLog id 6400289 [D:\E6400289/]

Data Download | Unhide Downloaded | Delete | Refresh List

e ————

@ SDXLog id 6400280 [D\E6400289/] ¥ 1 session selected 73.79 kB

May 25
1 session selected 73.79 kB
A4 May 31
5:19 AM 1
1 @ A_O005XRZ ~ 7379KB
= Choose values for downloaded files(s) properties x
SD XLog id 6400289 [D:\E6400289]]
Racer 4
Vehicle | B
Championship | s
Session Type = |
Track (for RS2A) | s
Comment
OK I Cancel I

Questa pagina mostra tutte le informazioni relative ai file memorizzati nel Sistema: numero di giri, miglior giro,
data/ora e dimensionidelfile. Selezionare uno o piu file e premere “Download” per scaricarlo/i ed analizzarlo/i.
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8 — Analysis

Quando i dati sono stati scaricati premere Uicona di analisi e si aprira il software Race Studio Analysis
mostrando questa pagina. Selezionate il file cliccandoci sopra due volte ed iniziate ad analizzarlo. Molte
pagine, grafici ed immagini ti aiuteranno ad analizzare i dati.

" Raceucic (5 bt 17227 [OVR Ful - TBene - 2025 e 13230 30]

- = x
PT 5 e 0 |TmeDsmnce | sutimesicpon ¥ Gramnesiepat ) wrackspitiepsn " racxap (0 [
Ty _Chenrem | Lees @ #z® 48254 7.0 Il EALS@AE S s
&
Traddrobe 2025 Aar 13230 P | WM 5295 rom
L [y <
i
L2] GPS Spacd emih] .R'}-
& Sescs AiY =
=] 7
|
= Y il
I %
a2 ﬂ"JL " L _,-" | ’fthl \
= PAT T Y
i} / W
= t W
(] LJ
&
-
Shad o & A ¥
#

a

I

v
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9 — Ricarica ed alimentazione

XLog pud essere caricato in due modi:
e con lalimentazione esterna collegata ai pin 3 ed 8 del connettore Binder
e colcavo USB Type A-Type C

Iltempo di caricarichiesto per uno strumento completamente scarico € di circa quattro ore e la caricarichiesta
per una ricarica veloce ¢ di circa 10 Watt. La carica con collegamento USB via PC puo aumentare il tempo di
ricarica se la potenza non ¢ sufficiente (come se si utilizza la porta USB limitata di un vecchio PC).

10 — Funzionamento del LED frontale

ILLED frontale evidenziato sotto funziona come segue:

e lampeggio a 5hz non collegato al PC

e ampeggio a 2Hz se collegato al PC o se il drive USB ¢ inserito
e lampeggio a 20Hz se sta registrando

11 — Procedura di reset di XLog

Per riavviare il sistema premere il tasto on/off evidenziato sotto.
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12 — Dimensioni, pinout e caratteristiche tecniche

L’immagine sotto mostra le dimensioni di XLog mm [pollici].

i
30.3[1.92]
]
3.8[1.15] 56.3|[2.22] 5.2[0.20]
] - .
e !
15.2[0.60] I 21.510.85] —
R E——
42.0[1.65] ‘:| 72.3[2.85]
.
N.4 M3x4.5mm UsB .lype C Function button
Fixing points slot
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L’immagine sotto mostra il pinout di XLog.

Caratteristiche tecniche:
e Database piste integrato
e Piattaforma inerziale:

e Connessione USB:

e Connessione Wi-Fi:

e Connessione Bluetooth:
e GPS

e Connessione ECU:

e Secondo CAN

e Ingressi RPM:

e Tasti:

e LEDdistato

e Alimentazione esterna
Connettori

Memoria

Tipo batteria

Dimension

Peso

Impermeabilita:

8 pins Binder 712 female
Binder connector pinout

4 .
i/,@)(fi)_”@-\ (/6 B
| (€ @,\') i \\@ ))

5 pins Binder 712 female
Binder connector pinout

external view external view

ECU CONNECTOR EXP CONNECTOR
1 CAN ECU+ 1 CAN+
2 CAN ECU- 2 GND
3 +Vbext 3 +Vbout
4 ECU RS232 TX 4 CAN-
) ECU RS232 RX 5 +Vhext
6 K-Line
7 GND
8 RPM
Si
Interna triassiale a 100Hz Accelerometro £5G
Si
Si
Si
25Hz

CAN, RS232 o Linea-K

configurabile come secondo can o come espansione CAN AiM
1

1

1

9+15V

1 presa (Binder 712 a 5 pin) + 1 presa (Binder 712 ad 8 pin)
4GB + memory card USB-C rimovibile USB-C

Al litio ricaricabile

72.3x65.3x3.03 mm

circa 150g

IP65
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