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INTRODUZIONE

Il Kit Plug&Play progettato specificamente per Lotus — comprendente un ECU Bridge con
connettore OBDII — permette un’immediata acquisizione dei dati provenienti dalla
centralina controllo motore (ECU) del veicolo.

Per connettere SmartyCam in modo facile e veloce, sara infatti sufficiente collegare 'TECU
Bridge alla presa del veicolo — come specificato nel presente documento — per acquisire i
dati fondamentali dalla ECU e poterli registrare e rivedere in sovraimpressione nei video
SmartyCam.
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e Kit Plug&Play per Lotus
@f@ Documentazione tecnica

Racing Data Power Versione 1.01
Indice
Capitolo L — 1T Kit € gli OPtioNal ..cceeeeeiie e e 4
IR R | T SRR 4
R ] [ o1 4 o o - IO SRRR 4
Capitolo 2 — Informazioni preliminari.........cccooeiiii e e 5
2.1 — Modelli € protocollo di COMUNICAZIONE ....coiiiiiiiiiii et a e e e e e e e e e e e annes 5
2.1.1- Modelli con protocollo OBDII CAN (L15765/4) ......cc.uuuueeeeee ettt 5
2.1.2 — Modelli con protocollo OBDII K LINE (ISO914L/2) .....cceeiiiiieeiiiiie ettt 5
2.1.3 — Modelli con protocollo OBDII KWP2000 Fast Init (ISO 14230/4) ......cccocveeeeeeeeiiiiiiieeee e 5
2.2 — Posizione del connettore OBDI SU LOTUS .....uiviiiiiiii ettt e e 5
(O o1 (o] [o e Rl @ o | a1 =TS7=] [0 o | ISP 6
3.1 — Connessione tra SmartyCam €d ECU Bridge.......cccoiiiiiiiiiiiiie ittt e e e e 6
3.2 —Connessione di ECU Bridge alla presa OBDI............cccuiiiiiiee it e e 6
Capitolo 4 — Elise, Exige, 2-Eleven 2004-2007 ......ccccceeeeeieeeueiiieeeeeeeeeeees e e e e 7
4.1 — Selezione della CONTIGUIAZIONE .....ooi ittt e e e e e et e e e e e e e e nnnbeeeaaae s 7
4.2 — ProtoCOIli di COMUNICAZIONE ... .uiiiiiiiiiite ettt e e e e ettt e e e e e e e e an b be e e e e e e e e eaaannbeneeaaeeas 8
e o (o (o Tele ]| (o @ =] 1| PP UUPPRPPPPRP 8
4.2.2 — ProtOCOII0 CIUSLEIS D4-07......eiiiiiiiiee ettt e ettt ettt e st e e et e e et e e e e e sttt e e s atbeeeesasbeeeeesnbeeeeesnbeeeeaan 8
Capitolo 5 — Elise, Exige, 2-Eleven dal 2008...........ccccoeiiiiiiiiiiiiei e 9
5.1 — Selezione della CONFIQUIAZIONE ........uuii it e e e e e e aeb e e e e e e e e e annes 9
5.2 — ProtoCOoll0 di COMUNICAZIONE.....cii ittt e e e e e et e e e e e e e e e annnbeeeeeaeas 10
Capitolo 6 — Europa dal 2006 e Elise S2 Rover dal 2001 al 2004 .............cooeeeeveeeeenennn. 11
6.1 — Selezione della CONTIGUIAZIONE ... ...iii ittt et e e sibe e e e 11
6.2 — ProtoCOIl0 di COMUNICAZIONE....iii ittt e e e e e et e e e e e e e e e annnbeeeeaaeas 12
Capitolo 7— EVOTra 2009.......cooi it 13
7.1 — Selezione della CONTIGUIAZIONE ........iiiiiiiiie ettt e et e e e sibe e e 13
7.2 —ProtoCOIl0 di COMUNICAZIONE....iiii ittt e e e e e e s e e e e e e s s et ae e e e e e e e e e annseneeeeeeas 14
AN o] o= alo [Tod I @fe Yo I od I o] o Yo [0] £ {o PP 14
3

www.aim-sportline.com



_— — Kit Plug&Play per Lotus
@!/,) Documentazione tecnica
Racing Data Power Versione 1.01

Capitolo 1 — Il kit e gli optional
1.1 -1l kit

Il kit comprende:

1 - SmartyCam; (1)
1 — ECU Bridge con adattatore auto; (2)
1 — Cavo CAN 2m /4m (3)

1.2 — Gli optional

Gli optional consistono in differenti kit d’'installazione e — per aumentare ulteriormente le
funzionalita di SmartyCam — in un microfono esterno.

Kit staffa ventosa composto da:
1 — testa con sfera

1 — braccio 60 mm.

1 — ventosa

1 — rondella

Kit staffa roll-bar composto da:
1 — testa con sfera

1 — braccio 60 mm.

1 — staffa per roll bar

1 — rondella

Cavo CAN con microfono esterno

www.aim-sportline.com
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Capitolo 2 — Informazioni preliminari

2.1 — Modelli e protocollo di comunicazione

| protocolli di diagnosi OBDII presenti sui modelli Lotus si differenziano in tre gruppi; quelli
con standard di comunicazione CAN (ISO 15765/4K), quelli con standard K-Line
(1S09141/2) e quelli con standard KWP2000 Fast Init (ISO 14230/4). Fare riferimento ai
paragrafi sottostanti per verificare quale protocollo & supportato dalla propria Lotus.

2.1.1- Modelli con protocollo OBDII CAN (15765/4)
Il protocollo CAN (ISO 15765/4K) e supportato dai seguenti modelli di auto:

Tutti i modelli Elise prodotti dal 2008
Tutti i modelli Exige prodotti dal 2008
Tutti i modelli 2-Eleven dal 2008
Evora dal 2009.

2.1.2 — Modelli con protocollo OBDII K Line (1IS09141/2)
Il protocollo linea K (1ISO9141/2) e supportato dai seguenti modelli di auto:

Tutti i modelli Elise prodotti dal 2004 al 2007
Tutti i modelli Exige prodotti dal 2004 al 2007
2-Eleven del 2007.

Lotus Elise S2 ROVER dal 2001 al 2004

2.1.3 — Modelli con protocollo OBDII KWP2000 Fast Init (ISO 14230/4)
Il protocollo linea KWP2000 (ISO14230/4) e supportato dai seguenti modelli di auto:
e Tutti i modelli Europa dal 2006.

2.2 — Posizione del connettore OBDII su Lotus

Il connettore di Lotus — di colore nero e forma trapezoidale — e situato all'interno
dell'abitacolo (lato guidatore) in posizione centrale, nella parte inferiore del cruscotto (vedi
sotto).

www.aim-sportline.com
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Capitolo 3 — Connessioni
Per ricevere i dati provenienti dalla ECU del veicolo € necessario eseguire le seguenti
connessioni:

1 — Connettere SmartyCam ad ECU Bridge.
2 — Connettere ECU Bridge al veicolo.

L'immagine sotto mostra lo schema di connessione tra i vari strumenti.

5l

ECU BRIDGE SMARTY CAM

OBDII PLUG

CAR PLUG

3.1 — Connessione tra SmartyCam ed ECU Bridge

Per connettere SmartyCam ad ECU Bridge:

e Inserire nel connettore a 7 pin presente sul retro di SmartyCam il cavo di
alimentazione + CAN da 2m o 4m fornito con il kit (v. lo schema di connessione
sopra).

3.2 — Connessione di ECU Bridge alla presa OBDII

Per connettere ECU Bridge al veicolo:

¢ Inserire il connettore OBDII di ECU Bridge nella presa (come mostrato in figura);

¢ inserire lo spinotto di alimentazione nella presa accendisigari del veicolo (immagini
sotto).

www.aim-sportline.com
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Capitolo 4 — Elise, Exige, 2-Eleven 2004-2007

4.1 — Selezione della configurazione

Una volta connesso ECU Bridge € necessario configurare lo strumento con il software
Race Studio 2 Configurazione — (fare riferimento al Cap. 1 del presente manuale per la
corretta selezione del protocollo). Per iniziare:

e Lanciare il software di Race Studio 2 Configurazione;
e creare una configurazione premendo “Nuovo”.

:-f I New

A seconda dei parametri che si desidera visualizzare € possibile scegliere tra 2 differenti
configurazioni. Fare riferimento al paragrafo “Protocolli di comunicazione” per verificare
guale configurazione é piu adatta alle proprie esigenze.

Di seguito le istruzioni per eseguire la configurazione.

e Selezionare dal menu “Produttore ECU”: “OBD_II" oppure “LOTUS?”;
e selezionare dal menu “Modello ECU” : “IS09141/2” oppure “Clusters 04-07".

ﬁ CAN-Net info
st T
nsindobon rweve | Cato logger hpe | Ecu Vericle nome Avadoiotine [ Tme wth 0PS | Total frequency | Wsster frequsncy | Espansions ey, | Tot. Expansions
T EC0 Brige TED. - FS091 41 DEFALLT T mme) | (M EmD  0rD) i) T G
I

e Selezionare “Imposta funzioni per SmartyCam” per impostarne i canali (fare

riferimento al manuale Race Studio 2 Configurazione per maggiori dettagli).
wersion: 2.30.20 EE'@

File  AIM system monager Downlaad data Analysis  AIM system idsnificstion  Onine  ATM system calbeation  Cusstom sensors manager  Select Langusge 7
%a- Transmit E‘Q ﬂ CAN-Met into
" Currert corfiguaston

[ natatstion reme Dot logoee type | Ecu [vetucie name Avaincietme | TmewAhOPS | Tololfroquency | Master Wequency | EXpngions frecu.. | Tot
|DEN.L'I ECU Bridge ‘0B0_) - CAN (BE... DEFALLT 0.00.00 (h.h %) 71304 (hms) 0(Hz) 0(Hz) 0(Hn) o

[ system manager

Seleck configuraions  Charnels | Syslem corfigualion | Display |

f A— ] Charmel idert.... Enatedidsatied | Charrielname [ samging Frequ... | sensar type [Messre k[ Low scale. [Hgh scake
m [ENEZIN - Enabled Caadated Gear Ho_Mem Caboulated Gear ‘ ] s
ECLL_1 7 Ensbled OBDIL_RPM Ho_Mem = Engine speed sarsor rom o 20000
f B2 ¥ Ensbled ORI _SPEED: Ho_Mem =] Speed sensor kongh .1 0.0 =10
AlM m manager ECLL3 W Enabled OBDII_ECT No_Mem =] Temperature sensor o =] -0 216
BCLL4 ¥ Enabled OBDAI_TPS Ho_Mein =] Percantage sersorc £ o 102
) ) ECUS W Encbled OROAL_LAT Ho_Mem =] Temperature sensor L4 =] -40 £
[ e R e - =
[ZaTE] W Ensbled OBDHI_FUEL_LEV Ho_Mem _=| Peresntage sersor % o a2
= - .acu;z ¥ Ensbled OBDIL_PPS No_Mem =] Percentage sersor =% [] 12
e Trasmettere la configurazione al sistema AIM cliccando “Trasmetti”’(vedi sotto).
(8 Racs 30.20 E

Fle A ot Aulysis AIM sralcw shlaten Criie AN spstemsalrobion  Gutom soreo manager  Sokl Lanpears T

ﬁ CAN-Net info
, [verucie name. AvemcwTEe | 1me wn s TR TGUENCY  MAHST FBQUINCY | EXBATIONS Tresy.. | 101 Expeninn:
DEFALT EC Bridge 0B0_) - CAN(BE... | DEFALLT 00000(hms) | TAIM(AE  O(HD 0 hz) O []
Gao to An;
Senat gordactiur Chomats | Sy vur it | Disviay |
b datn Channelidert... Enabled'dsabled | Channel name [ Sanging fiequ... | Sensor type Measure unk | Low scale [ gh scole:
[ETEETTRE © cnabled Caloubated_Gear Ho_Metn Cubared Goar x o s
[Z<TH! 7 Ensied OBDIL_RPM Ho_Mern =l Eregne speed sseumcr i o 20000
f ) [Z=TE] ¥ Endled OBO_SPEED Mo Mem =l Spesd seraor b L o0 1.0
Al m manager ECL3 ¥ Enabled OBDIL_ECT Ho_Mem x| Temverature sensor b =l 0 a8
EQU_4 W Enabled OBDII_TFS Ho_Mem x| Percntage serson o o 102
N ECUS @ Ensied OBOIL_LAT Hao_Mem =l Temaersture censor °c =l -0 216
| § |ecus R Enbied QEDIE_ MAP Mo Mem <l Promure sensor nbar o 550
M svsiem identification oy  Codled ctom_mar toMem <l Ramvahe . o ]
ECUS ¥ Ensled OBDII_FUEL LEV Ho_Mem = Perentage serson 3 o 10z
5 Z=1k] W Ensbled OBDIE_FFS Ho_Mem = Percentage sersor % o 02
-

Note: e consigliato disabilitare i canali che non vengono utilizzati (immagine sopra).
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4.2 — Protocolli di comunicazione

4.2.1 — Protocollo OBDII
| canali ricevuti dai sistemi AIM connessi alla presa OBDII sono:

ID

ECU 1
ECU 2
ECU_3
ECU 4
ECU 5
ECU 6
ECU 7
ECU_8
ECU_9

CHANNEL NAME

OBDI_RPM
OBDIl_SPEED
OBDIl_ECT
OBDII_TPS
OBDII_IAT
OBDIl_MAP
OBDIl_MAF
OBDIl_FUEL_LEV
OBDIl_PPS

FUNCTION

Giri motore

Velocita

Temperatura del liquido di raffreddamento del motore
Sensore posizione farfalla acceleratore

Temperatura dell’aria in aspirazione

Pressione dell’aria in aspirazione

Massa del flusso d’aria aspirato

Livello carburante

Sensore posizione pedale acceleratore

Nota: i canali acquisiti dipendono dal modello di auto. Per questo motivo alcuni dei
canali elencati potrebbero non essere disponibili. Inoltre, per velocizzare la
ricezione dei parametri, consigliamo di disabilitare gli eventuali canali in errore.

4.2.2 — Protocollo Clusters 04-07
| canali acquisiti dai sistemi AIM utilizzando il protocollo Clusters 04-07 sono:

ID

ECU 1
ECU 2
ECU_3
ECU 4
ECU 5
ECU 6
ECU 7
ECU_8
ECU 9

CHANNEL NAME

CU_SPEED
CU_RPM
CU_FUEL_IST
CU_FUEL_AVE
CU_ENGT
CU_SF_LIGHT
CU_MIL_LIGHT
CU_OIL_LIGHT
CU_TC_LIGHT

FUNCTION

Velocita

Giri motore

Livello carburante

Livello medio carburante

Temperatura del liquido di raffreddamento del motore
Luci per il cambio marcia

Indicatore di malfunzionamento

Spia olio

Spia controllo di trazione

www.aim-sportline.com
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Capitolo 5 — Elise, Exige, 2-Eleven dal 2008

5.1 — Selezione della configurazione

Una volta connesso ECU Bridge € necessario configurare lo strumento con il software
Race Studio 2 Configurazione — (fare riferimento al Cap. 1 del presente manuale per la
corretta selezione del protocollo). Per iniziare:

e Lanciare il software di Race Studio 2 Configurazione;
e creare una configurazione premendo “Nuovo”.

Selezionare dal menu “Produttore ECU”: “LOTUS”;
e selezionare dal menu “Modello ECU” (vedi sotto): “Clusters 08-09”.

Iatoliation rwene | Cutn logger typs | Ecu ishicla reuns. Avaiobio time | Tne win GP5 Tobal frocuency | Mastor feuency | Exponsions fresu...| Tot. Expansions
AT ECU Gridge OB0_ - 509141 __ DEFALLT 00000 (hms) | 74304 (ms) 00D D it} 0 (Hz) 0

e Selezionare “Imposta funzioni per SmartyCam” per impostarne i canali (fare
riferimento al manuale Race Studio 2 Configurazione per maggiori dettagli).

File AW system manager Downbaddata  Analysis  AIM system Crilne: Custor Sebect Language 7

AIM Sportiine

Cuttert corfipurstion
The World Leader in Data Acquisition
[ mstatation w0t bogpee type | Ecu [ vericie name. Avslats e | TmewtnGOS | Fokl frecuency | Mwster requancy | Expansions frexp... | Tot. Expansions
. |DEN.LT ECU Bridge OB0_) - CAN (BE... DEFALLT 0000 (hme) | TAIMGAE)  0(HD 0 (Hz) 0 ) 0
oo, e
i | Eharel name [ Samping frequ... [Sensar type [Measire unk | Low scale [Hh scate
Calodated Gear Ha_Mem Cabulate Goar L4 [ EJ
OBCAL_FPM Ho_Men =] Engine speed serser pin [ 20000
OBON_SPEED Ho_Mem =] Speed senzor b .4 0.0 2670
BOI_ECT Ho_Men = Temparature: sensor < =l -0 216
OBDAL_TFS Ho_Mem = Percentage sersor % o 1z
OBOAL_LAT Ho_Mem = Temperature sensar L4 =40 216
OB _MAP Ho_Mem =] Prossure sensor mhar =le 2550
OBDI_MAF Ho_Mem =l |Raw value L =l 55
QBDI_FUEL_LEV No_Mem =] Percentage sersor % o 10z
QBDIL_PFS No_Mem =) Percentage sersor % 0 1z

e Trasmettere la configurazione al sistema AIM cliccando “Trasmetti”’(vedi sotto).

[verucie naeme: Avadstie ime | TmewinGPS | Toialrecuency | Wiwster frequency | Exparsions recy.. | Tol. Epansions
ECU Bricgs ‘OB0_N - CAN(BE.. DEFALLT 00000 (hih =) TAIM(hmE) 0IHI) O (HZ) QHz) o
Chanrels | System conbguastion | Display |
[ Samgling froqu. [ Sensor type [Measweunt | Low scle [ Hoh scole
Ho_Men Cakulated Goar L o 9
ho_Mem | Engine: speed serisor pm o 20000
Mo Mem = Speed semace bandh L on 7.0
Noen | Temperature sansor o =l/40 28
Ho_Mem =1 Percentage sersor W o 02
ho_Mem 2| Temperature sensor C =l|-40 216
Ho_em x| Pressure sersor i =l =50
Ho_Men =] Raw vaks " =ljo 655
Ho_Mem _=|/Percentage sersor % o 102
hio_jdem =] Percentage seror % o e

Note: & consigliato disabilitare i canali che non vengono utilizzati (immagine sopra).
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5.2 — Protocollo di comunicazione

| canali acquisiti dai sistemi AIM utilizzando il protocollo Clusters 08-09 sono:

ID

ECU 1
ECU_3
ECU 4
ECU 5
ECU_6
ECU 7
ECU_8
ECU_9
ECU_10
ECU 11
ECU_12
ECU_15
ECU_19
ECU_23
ECU 24
ECU_25
ECU_26
ECU_27

CHANNEL NAME

CU_SPEED
CU_RPM
CU_FUEL_IST
CU_FUEL_AVE
CU_ENGT
CU_SF_LIGHT1
CU_SF_LIGHT?2
CU_SF_LIGHT3
CU_MIL_LIGHT
CU_OIL_LIGHT
CU_TC_LIGHT
CU_SERV_LIGHT
CU_TH20_LIGHT
CU_SEL_LTC
OBD_PPS
OBD_TPS
OBD_IAT
OBD_MAF

FUNCTION

Velocita

Giri motore

Livello carburante

Livello carburante

Temperatura del liquido di raffreddamento
Shift light 1

Shift light 2

Shift light 3

Indicatore di malfunzionamento

Spia olio

Spia controllo trazione

Spia service

Spia temperatura acqua

Selettore controllo di trazione

Sensore posizione pedale

Sensore posizione farfalla acceleratore
Temperatura dell’aria in aspirazione
Massa del flusso d’aria aspirato

10
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Capitolo 6 — Europa dal 2006 e Elise S2 Rover dal 2001 al 2004

| modelli Europa dal 2006 ed Elise S2 Rover dal 2001 al 2004 non supportano la linea
CAN bus, di conseguenza € possibile effettuare la connessione direttamente sulla presa
diagnostica OBDII utilizzando la linea K.

6.1 — Selezione della configurazione

Una volta connesso ECU Bridge € necessario configurare lo strumento con il software
Race Studio 2 Configurazione — (fare riferimento al Cap. 1 del presente manuale per la
corretta selezione del protocollo). Per iniziare:

Lanciare il software di Race Studio 2 Configurazione;
e creare una configurazione premendo “Nuovo”.

e Selezionare dal menu “Produttore ECU”. “OBD _II";
e Per configurare Europa selezionare “Modello ECU”: “KWP2000_FAST _INIT”
e Per configurare Elise S2 Rover selezionare “Modello ECU: “1S09141/2”

sz s (P mm

isition
Instadalion ame | Dot logger type | Fou Viekicie name Avadabietine | Tine wih GPS_ | Tobolfrequency | Master requency | Expansions: frequ.. | Tot. Expansions
AT EEE TED V- 1508141 DEFAULT TOO00 ime) | 71304 gy O Gz Gz 0

e Selezionare “Imposta funzioni per SmartyCam” per impostarne i canali (fare
nferlmento al manuale Race Studio 2 Configurazione per maggiori dettagli).

tudio

aa- Transmit E—; ﬁ CAN Met info
AIM Spartiine
The Word Lesder in Dt Acquisttion I =" aen
[ mstotintion e[ 0t g type | Ecu [ werecie name Avainbie i | TmewinGPS | Totol requency | Master requency | Expansions frequ... | Tol, Expansions
|DEFN.LT ECU Bridge OBD_I - CAN (BE.. | DEFAULT 000 Mms) | TAAMMmE 0D 0 () 0z [
Go to An:
Channeds | System | Display |
T —— Charnel ider... Enabledidsabled | Chanmel nome [ samging frequ... [Sensor type [Measire unt | Low scae [ Hioh scae
[EMRCETEN i Enatied Calodated Gear Ho_Menm Cakulated Gaar & [] 9
QL1 7 Enatled QEDI_FPH Ho_Mer =1 Engine speed serser o [ 20000
f EcL_2 ¥ Enstled OBDII_SPEED Ho_Mem =1 Speed sensor fmdh L 0.0 7.0
AIM system manager ] = Enatled OBDI_ECT No_Men x| Temperature sensor «c =10 16
ECU_s @ Enatled OEDIL_TPS No_Mem =] Percentags sersor % [ 12
" i ECUS N Ensbled OBDIL_LAT Ho_Mem = Temperature sansor L4 = 40 216
ECU6 ¥ Enatled OEDI_MAP Ho_Mem =l Pressure sensor mhar =la 2550
R avetany ldavificaticn Ecu7 & Enstled OBDII_MuF NoMem | Raw vake . =lo s
ECL_8 @ Enstled QEDII_FUEL_LEV Ho_Mer =1 Percentage serecr % o 1z
Ecuy 9 Enatled OBOl_PRS Ho_Mem =] Percentage sereor [y o 1z

. Trasmettere Ia conflgura2|one al sistema AIM cliccando “Trasmettl”(vedl sotto).

hiation naene | Data booger byoe | Eou [vericie nne Avodatle tine | Tme wBnGPS | Total frequency | WMster frequency | Exponsions frech... | Tot, Exponsions
|DEN_LT ECU Bricigs OBD_N - CAN(BE .. DEFALT 0.0000 (hh %) T3 (hmE) 0gHn O (HE) aH) o
Go to An
Sedect Gonliguraion Channe | Systen coriiguation | Disgiay |
Pt Chernel idert... Enobled/disabled | Charmol mame: [ Sameiing frequ.-. | Sensor byoe [Messure unt [ Low scale [ Hish scale
_ [ETEETN © Enablea Caouated_Gear Ho_Mem Calkulsted Gear " 0 B
ECLLI ¥ Enetled QBCHI_RPH Ho_Men _=| Engines speed sertsor o ] 20000
Y ECU2 ¥ Enatled RO _SFEED hio_iem = spesd sensce g o0 %70
Al m manager ECU3 W Enatled OBOME_ECT Ho_Mem =] Temperature sensor “C =l 40 21
ECLL4 ¥ Ensbled 0BOI_TPS HoMem =] Purcentage senser % ] 10z
: i ECLLS ¥ Enctled QRO LAT Ha_Mem =| Temperstre seraor o T 216
ECLS [# Enatied OEOT M Ho_Mem =] Pressure sensar mbar =lo 550
2 o s v AT =
1K) @ Enstled ORDIL_FUEL_LEV Ho_Mem 2| Paresntage canear % [ 0z
= 3 ECLS ¥ Enctled SEO_PPS Hio_Mem _=| Percentage serer % [ 1z

Note: € consigliato disabilitare i canali che non vengono utilizzati (immagine sopra).

11
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6.2 — Protocollo di comunicazione

| canali ricevuti dai sistemi AIM connessi alla presa OBDII sono:

ID CHANNEL NAME FUNCTION

ECU_1 OBDIl_RPM Giri motore

ECU_2 OBDII_SPEED Velocita

ECU_3 OBDII_ECT Temperatura del liquido di raffreddamento del motore
ECU 4 OBDII_TPS Sensore posizione farfalla acceleratore

ECU 5 OBDII_IAT Temperatura dell’aria in aspirazione

ECU 6 OBDIl_MAP Pressione dell’aria in aspirazione

ECU_7 OBDII_MAF Massa del flusso d’aria aspirato

ECU_8 OBDII_FUEL_LEV Livello carburante

ECU 9 OBDII_PPS Sensore posizione pedale acceleratore

Nota: i canali acquisiti dipendono dal modello di auto. Per questo motivo alcuni dei
canali elencati potrebbero non essere disponibili. Inoltre, per velocizzare la
ricezione dei parametri, consigliamo di disabilitare gli eventuali canali in errore.

12
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7.1 — Selezione della configurazione

Una volta connesso ECU Bridge € necessario configurare lo strumento con il software
Race Studio 2 Configurazione — (fare riferimento al Cap. 1 del presente manuale per la
corretta selezione del protocollo). Per iniziare:

e Lanciare il software di Race Studio 2 Configurazione;
e creare una configurazione premendo “Nuovo”.

Selezionare dal menu “Produttore ECU”: “OBD_1I";
e selezionare dal menu “Modello ECU” (vedi sotto): “CAN”.

Iatoliation rwene | Cutn logger typs | Ecu ishicla reuns. Avaiobio time | Tne win GP5 Tobal frocuency | Mastor feuency | Exponsions fresu...| Tot. Expansions
AT ECU Gridge OB0_ - 509141 __ DEFALLT 00000 (hms) | 74304 (ms) 00D D it} 0 (Hz) 0

e Selezionare “Imposta funzioni per SmartyCam” per impostarne i canali (fare
riferimento al manuale Race Studio 2 Configurazione per maggiori dettagli).

File AW system manager Downbaddata  Analysis  AIM system Crilne: Custor Sebect Language 7

AIM Sportiine

Cuttert corfipurstion
The World Leader in Data Acquisition
[ mstatation w0t bogpee type | Ecu [ vericie name. Avslats e | TmewtnGOS | Fokl frecuency | Mwster requancy | Expansions frexp... | Tot. Expansions
. |DEN.LT ECU Bridge OB0_) - CAN (BE... DEFALLT 0000 (hme) | TAIMGAE)  0(HD 0 (Hz) 0 ) 0
oo, e
i | Eharel name [ Samping frequ... [Sensar type [Measire unk | Low scale [Hh scate
Calodated Gear Ha_Mem Cabulate Goar L4 [ EJ
OBCAL_FPM Ho_Men =] Engine speed serser pin [ 20000
OBON_SPEED Ho_Mem =] Speed senzor b .4 0.0 2670
BOI_ECT Ho_Men = Temparature: sensor < =l -0 216
OBDAL_TFS Ho_Mem = Percentage sersor % o 1z
OBOAL_LAT Ho_Mem = Temperature sensar L4 =40 216
OB _MAP Ho_Mem =] Prossure sensor mhar =le 2550
OBDI_MAF Ho_Mem =l |Raw value L =l 55
QBDI_FUEL_LEV No_Mem =] Percentage sersor % o 10z
QBDIL_PFS No_Mem =) Percentage sersor % 0 1z

e Trasmettere la configurazione al sistema AIM cliccando “Trasmetti”’(vedi sotto).

[verucie naeme: Avadstie ime | TmewinGPS | Toialrecuency | Wiwster frequency | Exparsions recy.. | Tol. Epansions
ECU Bricgs ‘OB0_N - CAN(BE.. DEFALLT 00000 (hih =) TAIM(hmE) 0IHI) O (HZ) QHz) o
Chanrels | System conbguastion | Display |
[ Samgling froqu. [ Sensor type [Measweunt | Low scle [ Hoh scole
Ho_Men Cakulated Goar L o 9
ho_Mem | Engine: speed serisor pm o 20000
Mo Mem = Speed semace bandh L on 7.0
Noen | Temperature sansor o =l/40 28
Ho_Mem =1 Percentage sersor W o 02
ho_Mem 2| Temperature sensor C =l|-40 216
Ho_em x| Pressure sersor i =l =50
Ho_Men =] Raw vaks " =ljo 655
Ho_Mem _=|/Percentage sersor % o 102
hio_jdem =] Percentage seror % o e

Note: & consigliato disabilitare i canali che non vengono utilizzati (immagine sopra).
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7.2 — Protocollo di comunicazione

| canali ricevuti dai sistemi AIM connessi alla presa OBDII sono:

ID

ECU 1
ECU 2
ECU_3
ECU 4
ECU 5
ECU 6
ECU 7
ECU_8
ECU 9

CHANNEL NAME

OBDII_RPM
OBDII_SPEED
OBDII_ECT
OBDII_TPS
OBDII_IAT
OBDII_MAP
OBDII_MAF
OBDII_FUEL_LEV
OBDII_PPS

FUNCTION

Giri motore

Velocita

Temperatura del liquido di raffreddamento del motore
Sensore posizione farfalla acceleratore

Temperatura dell’aria in aspirazione

Pressione dell’aria in aspirazione

Massa del flusso d’aria aspirato

Livello carburante

Sensore posizione pedale acceleratore

Nota: | canali acquisiti dipendono dal modello di auto: per questo motivo alcuni dei
canali elencati potrebbero non essere disponibili. Inoltre, per velocizzare la
ricezione dei parametri, consigliamo di disabilitare gli eventuali canali in errore.

Appendice — Codici prodotto

Codici prodotto dei singoli componenti:

ECU Bridge OBDII con spina accendisigari: X90BGCK12
SmartyCam con cavo CAN 2m: X90SMYCEC2
SmartyCam con cavo CAN 4m: X90SMYCEC4

Codici optional:

Kit staffa ventosa: X9KSSMC1
Kit staffa roll-bar: X9KSSMCO
Cavo CAN con microfono esterno: V02566100
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